m A I//Q Technische Beschreibung
y Description technique

myEthernet

Version 2.04



2/50

myEthernet Technische Beschreibung / Description technique

Die Informationen in diesem Produkt werden ohne Riick-
sicht auf einen eventuellen Patentschutz verdffentlicht.
Warennamen werden ohne Gewahrleistung der freien
Verwendbarkeit benutzt.

Bei der Zusammenstellung von Texten und Abbildungen
wurde mit grof3ter Sorgfalt vorgegangen. Trotzdem kdén-
nen Fehler nicht vollstandig ausgeschlossen werden. Die
Autoren kénnen fiir fehlerhafte Angaben und deren Fol-
gen weder eine juristische Verantwortung noch irgendei-
ne Haftung tbernehmen.

Fur Verbesserungsvorschlage und Hinweise auf Fehler
sind die Autoren dankbar.

Alle Rechte vorbehalten, auch die der fotomechanischen
Wiedergabe und der Speicherung in elektronischen Me-
dien.

Die gewerbliche Nutzung der in diesem Produkt gezeig-
ten Modelle und Arbeiten ist nicht zulassig.

Fast alle Hardware- und Softwarebezeichnungen, die in
diesem Dokument erwéhnt werden, sind gleichzeitig
auch eingetragene Warenzeichen und sollten als solche
betrachtet werden.
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Einleitung

Steuern und regeln Sie tber Ihr Netzwerk!

Visualisieren Sie Messdaten Uber einen Browser!

Das Ethernet Modul von myAVR st eine extrem kompak-
te Netzwerkldsung, mit der Sie einen embedded Webser-
ver realisieren kénnen.

Das Modul besitzt eine eigene Mac-Adresse und einen
eigenen IP-Stack und kann mit seinem integrierten Mik-
rocontroller selbst Mess- und Steueraufgaben ausfiihren
und Uber das Netzwerk kommunizieren, Kommandos
empfangen oder erfasste Daten senden. Als Add-On
verwendet dient es als Schnittstelle zwischen einem Mik-
rocontrollersystem und dem Netzwerk. Uber seine IP-
Adresse ist es im Netzwerk jederzeit erreichbar.

Das myEthernet steht mit dem ATmega644P (myEther-
net 64K) und dem ATmegal284P (myEthernet 128K) zur
Verfiigung. Beide Varianten unterscheiden sich lediglich
in der GroflRe des FLASH, SRAM und EEPROM des Mik-
rocontrollers.

Auf dem myEthernet kénnen Webseiten bzw. Bedien-
oberflachen gespeichert und aufgerufen werden. Dies
ermdglicht auch eine Fernwartung von Systemen (z.B.
Uber ein Web-Interface), da das myEthernet und der dar-
auf integrierte Mikrocontroller von jeden beliebigen PC
mit einer Ethernetverbindung im Netzwerk oder auch im
Internet angesprochen werden kann.

Die Webseiten des myEthernet werden auf einer Mic-
roSD-Karte abgelegt. Dafir verfligt das Modul iber einen
entsprechenden MicroSD-Kartenhalter. Die Firmware
kann SD-Karten mit einem FAT-Dateisystem bis zu 2GB
verwalten.

Dadurch sind selbst Grafiken und aufwéndige HTML-
Seiten fUr einen embedded Webserver mdéglich. Der rie-
sige Speicherplatz der SD-Karte kann z. B. fir das Spei-
chern von erfassten Daten Uber langere Zeitrdume ver-
wendet werden. Die Programmierung benutzerspezifi-
scher Ldsungen ist nattrlich auch moglich, dafir verfigt
das Modul Uber einen 10poligen ISP Anschluss.

Das myEthernet Modul ist als Add-On zu den myAVR
Boards oder einzeln nutzbar sowie um eine autonome
Spannungsversorgung erweiterbar. Es besitzt den
20poligen myAVR Erweiterungsport und ist damit kompa-
tibel zu allen myAVR-Komponenten. Weiterhin ist es tiber
die ISP-Schnittstelle benutzerspezifisch programmierbar.

Introduction

Prenez le contréle sur vos systemes a distance via un
réseau !

Visualisez les données acquises dans votre navigateur
web !

Le module ethernet myAVR est une solution réseau ex-
trémement compacte. Il peut étre utilisé, entre autres, pour
réaliser un serveur web embarqué.

Il posséde sa propre adresse Mac et inclut une pile IP. Son
microcontrdleur intégré lui permet de réaliser des opéra-
tions d'acquisition et de contréle sur le réseau en utilisant
des commandes de transmission et de réception de
données. Utilisé comme extension, il agit comme interface
entre votre systeme a base de microcontroleur et le
réseau. ldentifié par son adresse IP, il peut étre interrogé a
tout moment.

myEthernet existe en deux versions qui se différencient
par la taille des mémoires de leur microcontroleur
(FLASH/SRAM/EEPROM) ATmega644P (myEthernet
64K) et ATmega 1284 (myEthernet 128K).

Le module myEthernet peut étre utilisé pour héberger et
gérer des sites internet ainsi que des interfaces utilisateur.
Il peut étre connecté a n'importe quel ordinateur avec un
cable ethernet. Les sites hébergés peuvent donc étre
gérés a distance via une interface web. Ces sites peuvent
étre sauvegardés sur une carte microSD a insérer dans le
port dédié. Le firmware supporte les cartes SD utilisant le
systeme de fichiers FAT et d’espace disque pouvant aller
jusqu’a 2 Go.

Le serveur web embarqué peut donc aussi bien accueillir
des sites HTML complexes que de grandes quantités de
données ou d'images. Un serveur web embarqué est
préinstallé sur la carte microSD afin de faciliter I'utilisation
du module et le rendre directement exploitable. Vos
propres fonctions peuvent étre programmées sur le
microcontrdleur grace a I'interface ISP 10-pins.

myEthernet peut aussi bien étre utilisé seul qu’en tant
gu'extension de la carte myAVR. Il est possible de le ren-
dre utilisable avec une simple source de tension. Le mo-
dule implémente le connecteur myAVR standard (20 bro-
ches) le rendant compatible avec les autres produits
myAVR. Il offre également la possibilité aux utilisateurs de
charger leur propre programme via une interface ISP.

www.myAVR.de
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1 Produkteigenschaften

¢ 10 Megabit Ethernet mit ENC28J60 von Micro-
chip
e ATmega644P 20 MHz mit vorinstalliertem Web-
server
0 IP-Adresse einstellbar (192.168.20.96 =
standard)
0 64 K/ 128 K FLASH
0 4 KByte / 16 KByte SRAM
0 2 KByte / 4 KByte EEPROM
¢ MicroSD-Kartenhalter
¢ Reset Taster
«  Ethernet Buchse mit Ubertrager
¢ ISP-Anschluss 10polig
¢ TWI/UART/SPI-Schnittstelle
*  Boardverbinder nach myAVR-Standard

1 Caractéristiques

e Liaison Ethernet 10 Mbit grace au contrdleur

Microchip ENC28J60

*  Atmega644P cadencé a 20 MHz et serveur

web préinstallé

SRAM : 4 Ko/16 Ko

O o0ooo

Adresse IP : 192.168.20.96
Mémoire flash : 64 Ko/128 Ko

EEPROM : 2 Ko/4 Ko

«  Port pour carte microSD

. Reset Bouton
. Port ethernet

e Connecteur ISP 10-pins
e Interface TWI/UART / SPI
e Connecteur myAVR standard

1.1 Technische Daten

1.1 Caractéristiques techniques

Betriebsdaten

Conditions de fonctionnement recommandées

Betriebsspannung 5V, max. 55V Tension de fonctionnement |5V, max. 5,5V
Betriebsstrom < 350 mA Courant consommé <350 mA

. Température de
Betriebstemperatur 0-30<C fonctionnement 0-30<C
Lagertemperatur -20C -70C Température de stockage |-20C a 70C

1.2 Mechanische Daten

1.2 Caractéristigues mécaniques

Abmale (L x B x H) 90 x 30 x 19 mm Dimensions (L x W x H) 90 x 30 x 19 mm
Masse ~209g Weight ~20g
Rastermaly 2,54 mm Grid dimensions 2.54 mm

Ethernetanschluss mit Status-LEDs
Connecteur Ethernet avec LEDs de status

myAVR Add-On-Verbinder
mittels Buchsenleiste
Emplacement connecteur
myAVR standard (femelle)

ISP-Port

dard (méle)

myAVR Board-Verbinder mittels Stiftleiste
Emplacement connecteur myAVR stan-

Port ISP Reset-Taster

Reset Boutton

Status-LEDs
LEDs de status

microSD-Kartenhalter
Support microSD

www.myAVR.de © Laser & Co. Solutions GmbH — 03/2012 / Devtronic SARL — 11/2008 www.myAVR.fr
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2 Technische Details

2.1 Funktionen

2 Détails techniques

2.1 Fonctions

2.1.1  Schnittstellen / Protokolle 211 Interfaces / protocoles
myAVR Connexion
SPI
TWI T I;C
Dl
O CLLLLLLLLLLLLLLLLLY  fesShn

14

1 Fa = <

LI :

Ethernet . I < Carte SD
I LELY
Yy

Hi

myAVR Connexion

SPI
TWIiIFC

Pinlibergreifende Funktionalitat:
Der Mikrocontroller ATmega644P/ATmegal284
bietet neben der bitweisen Ein / Ausgabe auch
eine byteweise Ein/ usgabe Uber 8 Pins, diese
werden zusammengefasst auch als Port A/B
bezeichnet.

TWI/ I2C:
Ist ein serieller Datenbus, der Uber 2 Leitungen
kommunziert. Er erlaubt die Adressierung von
bis zu 128 Geréten.

SPI - Serial Peripheral Interface:
Ist ein Bussystem fiir eine synchrone serielle
Datenlbertragung. Dabei werden 3 Leitungen
fur MOSI (Master out Slave in), MISO (Master
in Slave out), SCK (Serial Clock) und eine fir
SS (Slave Select) verwendet.

UART - Universal Asynchronous Receiver

Transmitter:
Serielle  Kommunikation ohne Taktsignal.
Empfanger und Sender synchronisieren sich
durch Start- und Stopp-Bit.

ISP - In-System-Programmierung:
Programmieren Sie direkt im Einsatzsystem
ohne den zu programmierenden Mikrocontroller
herauszunehmen.

MicroSD-Karte:
Um Zugriff auf eine Vielzahl an Dateien sowie
einen robusten Datenspeicher zu besitzen, ver-
fuigt das myEthernet-Board Uber eine Schnitt-
stelle fir MicroSD-Karten. Diese wird tber den
Mikrocontroller ATmega644P/ATmegal284 ge-
steuert.

Rassemblement de broches :

Les broches du microcontréleur ATmega644pP/
ATmegal284 présent sur la carte peuvent étre
utilisées indépendamment les unes des autres.
Deux ensembles de 8 de ces broches peuvent
cependant étre constitués afin de permettre le
transfert et la réception de données octet par oc-
tet. Ces ensembles de broches sont respective-
ment reconnus comme étant les ports virtuels A
et B.

TWI/12C :
Bus de communication série formé de deux
signaux. Il permet d'adresser jusqu'a 128
périphériques différents.

SPI — Serial Peripheral Interface :
Bus de communication série synchrone utilisant
4 signaux : MOSI (Master Out Slave In), MISO
(Master In Slave Out), SCK (Serial ClocK) et SS
(Slave Select).

UART - Universal Asynchronous Receiver

Transmitter :
Interface de communication série asynchrone.
Le récepteur se synchronise avec I'émetteur
grace a un « bit de start » et un « bit de stop ».

ISP — in — system — programming :
Programmation sur cible, sans avoir a retirer le
microcontrdleur du systeme.

Carte microSD :
myEthernet posséde une interface pour cartes
microSD qui lui offre acces a une mémoire
externe non volatile et de grande capacité. Cette
interface est controlée par le microcontréleur
Atmega644P/ ATmegal284.

www.myAVR.de
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myEthernet:

Die Kommunikation Uber das Netzwerk wird mit
dem Mikrocontroller ENC28J60 realisiert. Der
Datentransfer des embedded Webservers wird
durch das Protokoll HTTP umgesetzt. Als
unterliegende Protokolle arbeiten dabei das
Transportprotokoll TCP, das Vermittlungs-
protokoll IP, ICMP und in der untersten Ebene

myEthernet :

Le module communique par réseau grace a son
chipset ENC28J60. Les données du serveur web
embarqué sont transférées via le protocole
HTTP. myEthernet gére les couches basses du
protocole ethernet sont gérés par myEthernet
(transport via TCP, échange via IP et transfert de
bit).

die Bitlibertragung per Ethernet.

GND
5V

-

|

|
T
»

00
8008484475 W

fe

0

|

W

Lo

|

o . .3
[ o o
| (&) 0z o
! = x 0 =
E T T T T T T T T T T T T TN Il ([ TR
| o n Mmoo
1
|
Pin 0 — 1 ————Pino
Pin 1 m 2 T = | Pinl
Pin 2 B 2 a ~—Pin2
Pin 3 _ ~——— Pin3
Ping |f— | “———Pin 4
Pins  f——— | =————Pin5
Pin 6 B P = |Piné
Pin 7 T =2 | Pin7
Ping  |—— I ~——Pin8 =SS —
Pin 9 e ————Pin9 =MOSI
Pin10 |—— 11 =———Pin10 = MISO SPI 560606 9
Pin 11 —— \I-__;' == Pin11 =SCK T T T T
5V —p— L = 15V o o ©o <
GND ' 1 =~ GND -
Pin 12 — =—— Pin 12
PnN13 |—— - —— Pin13
Pin 14 == Pin 14
Pn15 |——— ———Pin 15
Pin16  |———— = Pin16 =SDA 2
Pin 17 Pin 17 = SCL }TW”'C
L Pin 18
g Pin 19
i Pin 20 = LED grinLED verte
. Pin 21 = LED rot LED rouge
Pin22 =RxD 1 UART
Pin 23 =TxD
10-polige ISP-Schnittstelle fur die Programmierung
sowie die Spannungsversorgung des ATmega644P
Interface ISP 10 broches pour la programmation et
I'alimentation de 'ATmega644P
Pin 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Port am ATmega A | A5 | A6 | A7 | BO | BL | B2 | B3 | B4 | B5 | B6 | B7 | AO
Broche de 'ATmega
Pin 13 14 15 16 | 17 18 19 20 21 22 23
Port am ATmega Al |A2| A3 |c1|co| c2 | c3|ca|cs | po| DL
Broche de I'ATmega
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2.1.2  Prinzipschaltplan und Aufbau 2.1.2 Diagramme de principe
Microcontrdleur MWlicrocontrdleur
ATmegabd4P EMCZEIE0
02,0304 = USART1 en mode SPI -{SPI (MIS0.MOS), S0k 4 P P (MISOMOSLSCH)
et} h— JC5 = ChipSelact actif bas
Port A 0.7 7 P> | /RESET = actif bas
o7 |- ANT = actif bas
oo ANOL = Fctif bas
FotBO..7
Carte microsD
PotC 0.3 ——| P (MISOMOSLSCH)
CE P’ fC5 = ChipSelect actif bas
Cs  C4
- @ LED
— | @ LED
Anschlisse und Schnittstellen Fonctions et interfaces du circuit :

LEDs de status

Port Ethernet

atremirurt : : Port dédié
i dadT It - microSDt

Interface ISP Interface UART

Reset Boutton

Mikrocontroller des myEthernets Microcontréleur myEthernet :

Microcontréleur
ATmega 644P/ Microcontréleur
ATmega 1284 ENC28J60

myl ther net

®
'OOQOOOOOOOOOOOOOOOOO

: il - o { 9 o
= EE o IR
o p N

_.;';‘
R

%, N e
Y N g o W 2
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2.1.3  Schaltplan 2.1.3  Schéma électrique
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2.2 Pin-Belegung 2.2 Configuration des ports

Pin- mdgliche Sonder- .
— " Nr. / Position Konfiguration funktion / ';Igr?g‘e/
O i O Poit- Co_mi. 'C_o_nf. ' ATmeda
Ethg:{"et N autorisées  |spécifiques 9
P Leiste oben / io0a A4
Connecteur (broche 1) T
. 1 Leiste / connecteur i,0,a A5
Pin-Nr 2 Leiste / connecteur i,0,a A6
m ? 3 Leiste / connecteur i,0,a A7
2 4 Leiste / Connecteur i,0 BO
3 5 Leiste / Connecteur i,0 B1
g 6 Leiste / Connecteur i,0 B2
6 7 Leiste / Connecteur i,0 B3
7 8 Leiste / Connecteur i,0 spi B4
I;:J g 9 Leiste / connecteur i,0 spi B5
10 10 Leiste / connecteur i,0 spi B6
é{, 11 Leiste / connecteur i,0 spi B7
ISP ——GND 12 Leiste / connecteur i,0,a AO
12 13 Leiste / connecteur i,0,a Al
3 14 Leiste / connecteur i,0,a A2
15 15 Leiste / connecteur i,0,a A3
@é@ :g 16 Leiste / connecteur i,0 twi C1
S o 18 Leiste unten /
0O 19 17  Connecteur (broche i,0 twi Co
- 20)
"“g? LED 18 neben Leiste / io c2
O l microSD Externe au Connecteur :
neben Leiste / .
19 Externe au Connecteur 10 cs
LED griin /
20 LED%erte ° c4
LED rot/
21 LED rouge ° c5
RxD (links) / .
22 RxD (g(;aucge) 1,0 uart DO
23 XD (rechts) / i,0 uart D1

TxD (droite)

Belegungstabelle (i/o...digital input/output; a...analog input) /
Table de connexion (i/o ... entrée/sortie numérique; a ... entrée analogique)

Die Zuordnung der Pin-Nr ist nicht identisch zur Position
der Pins auf der Stiftleiste. Auf der Stiftleiste existieren 20
Anschlisse, von denen 2 fir die Spannungsversorgung
geschaltet sind. Es stehen insgesamt 24 physikalisch
vorhandene Pins zur Verwendung auf dem myEthernet
bereit.

Aus der Belegungstabelle ist ersichtlich, welche Pins
digitale bzw. analoge Daten verarbeiten. Der A/D-Wandler
des ATmega644P/ ATmegal284 arbeitet mit einer
Aufldsung von 10bit. Damit wird die Eingangsspannung
im Bereich von 0V bis 5V auf einen digitalen Wert von 0
bis 1023 umgerechnet. Insgesamt stehen 8 Eingange fur
eine analoge Datenaufnahme zur Verfligung.

Die beiden Status-LEDs werden uber die Pins 20 und 21
angesteuert. Sie sind nur auf digitalen Ausgang
konfiguriert, kénnen aber nach der Initialisierungsphase
durch den Anwender geregelt werden.

Les index attribués aux ports du module different de ceux
désignant les broches du connecteur 20 points. Deux
broches du connecteur sont en effet dédiées a
l'alimentation du module. En réalité, myEthernet possede
donc en réalité un total de 24 ports.

Le tableau précédent présente les ports du module qui
peuvent étre utilisés pour fournir/récupérer les valeurs de
signaux numériques ou analogiques. La résolution du
convertisseur numérique/analogique du microcontréleur
ATmega644P/ ATmegal284 est de 10 bits. Les tensions
recues en entrée (valeurs acceptées comprises entre O et
5 volts) sont donc converties en valeurs numériques
comprises entre 0 et 1023. myEthernet possede 8 entrées
d’acquisition analogique.

Les deux LEDs de status sont contrblées via les ports 20
et 21. Ces derniers sont configurés comme sorties
numériques et peuvent étre utilisés apres initialisation du
module.

www.myAVR.de
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Die Pins 0,1,2,3 und 12,13,14,15 werden weiterhin auch
als PortA sowie die Pins 4 bis 11 als PortB
angesprochen. Die beiden Ports haben die
Unterstiitzung einer byteweisen Ein- und Ausgabe. Die
Eingabe ist optional mit Pullup konfigurierbar.

Besondere Funktionen sind folgenden Pins zugeordnet:

Pins 8 bis 11 SPI - Serial Peripheral Interface
Pin 8 ... PCINT12/0OCOB/SS
Pin 9 ... PCINT13/ MOSI
Pin 10 ... PCINT14 / MISO
Pin 11 ... PCINT15/ SCK

Pins 16 / 17 TWI - 2-wire Serial Interface Bus
Pin 16 ... PCINT17 / SDA
Pin 17 ... PCINT16 / SCL

Pins 22/ 23 - UART
Pin 22 ... RXDO / PCINT24 — Port D, Bit 0
« Daten empfangen (Dateneingabe-Pin fir UART)

Pin 23 ... TXDO / PCINT25 — Port D, Bit 1
« Daten senden (Datenausgabe-Pin fur UART)

Zur vereinfachten Konfiguration und Kommunikation
stehen virtuelle Pin-Nummern als Zusammenfassung
von Pins zur Verfligung. Diese kdnnen mit den gleichen
Parametern wie bei der Arbeit mit physikalischen Pins
bezlglich der Ersetzungen und Kommandos gesteuert
bzw. ausgelesen werden.

2.3 ISP-Anschluss

Der ISP wird bei der Programmierung des ATmega644P/
ATmegal284 Mikrocontrollers verwendet. Dabei wird mit
einem 10poligen ISP Connect-Kabel eine Verbindung
mit dem mySmartUSB MK2 hergestellt. Es steht damit
eine Schnittstelle fir benutzerspezifische Lésungen zur
Verfligung.

ISP Schnittstelle 10polig /
Interface ISP 10 broches

Beachten Sie beim Anschluss den gelb markierten Pinl,
dieser entspricht dem roten Kabel des ISP Connect-
Kabels.

Achtung: Es existiert kein Verpolungsschutz, der ein
versehentliches Falschanschliel3en verhindert!

Les ports 0,1,2,3 et 12,13,14,15 peuvent étre regroupés
pour former un port virtuel A, les ports 4 a 11 un port
virtuel B. Ces deux ports sont utilisables en tant que bus
d’entrée/sortie autorisant le transfert par octet.
L'utilisation comme entrée est optionnelle et peut-étre
configurée avec résistance pull-up interne.

Les ports suivants sont utilisés par des interfaces
spécifiques :

Ports 8 — 11 SPI — Serial Peripheral Interface
Port 8 ... PCINT12/OCO0OB/SS
Port9 ... PCINT13/MOSI
Port 10 ... PCINT14 / MISO
Port 11 ... PCINT15/ SCK

Ports 16/ 17 TWI - 2-wire Serial Interface Bus
Port 16 ... PCINT17 / SDA
Port 17 ... PCINT16 / SCL

Ports 22/23 - UART
Port 22 ... RXD0 / PCINT24 — Port D,
Bit0
* Réception des données (Entrée de
I'UART)

Port 23 ... TXDO / PCINT25 — Port D,
Bit 1
e Emission des données (Sortie de
I'UART)

La configuration et les communications peuvent étre
facilitées par I'utilisation de ports / groupement de ports
virtuels. lls peuvent étre gérés et lus de la méme facon
que les ports physiques, a l'aide de commandes et
variables de remplacement.

2.3 Connexion ISP

L’interface ISP peut étre utilisée pour programmer le
microcontréleur ATmega644P/ ATmegal284. La
connexion avec le programmateur se fait avec un céble
ISP 10 broches standard. L'interface offre a I'utilisateur
la possibilité d'implémenter ses propres solutions .

PIN-Nr /
Broche-N°

PIN-Name /
Nom broche

MOSI
5V
GND
GND
RESET
GND
SCK
GND
MISO
GND

© 00 N O O~ W NP

[Eny
o

Belegungstabelle /
Brochage du connecteur ISP

Veuillez noter que la broche 1 (jaune) correspond au fil
rouge du céble de connexion ISP.

Attention: aucune protection contre les inversions de
polarité n'est mise en oeuvre sur la carte. Cette der-
niere n'est donc pas pourvue contre les erreurs de
connexion.

www.myAVR.de
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Verbindung des mySmartUSB MK2 mit dem myEthernet:

® nan

2.4 UART-Schnittstelle

Der UART ist eine flexible serielle Kommunikations-
schnittstelle. Anwendung findet diese z. B. bei der
Ausgabe von Debugnachrichten der Firmware des
ATmega644P Mikrocontrollers.

UART-Schnittstelle /
Interface UART

Pin22:
RXDO0 / PCINT24 — Port D, Bit 0
Daten empfangen (Dateneingabe-Pin flir
UART).

Pin23:

TXDO / PCINT25 — Port D, Bit 1
Daten senden (Datenausgabe-Pin fur UART).

Connexion de mySmartUSB MK2 (programmateur ISP)
a myEthernet :

ISP Connect Kabel 10polig
Cable de connexion ISP 10 broches

2.4 Interface UART

L’UART est un lien de communication série flexible. Le
firmware du microcontrbleur ATmega644P ['utilise no-
tamment pour transmettre ses messages de debug.

PIN-Nr/ | PIN-Name / |Funktion /
Broche-N° |Nom-Broche | Fonction
22 DO RxDO
23 D1 TxDO

Belegungstabelle /
Brochage de l'interface UART

Broche 22:
RXDO / PCINT24 — Port D, Bit 0
Réception de données (Entrée de I'UART).

Broche 23:
TXDO / PCINT25 — Port D, Bit 1
Emission de données (Sortie de 'UART).

www.myAVR.de
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2.5 MicroSD-Karte

Der Mikrocontroller ATmega644P ist mit einen 64 KByte
grof3en Flash und der ATmegal284 mit einen 128 KByte
groRen Flash ausgestattet. Dieser kann die Firmware
und benutzerspezifische Programme speichern. Fir die
Aufnahme von Webseiten, Grafiken und Skripten ist die-
ser Platz aber zu klein. Das myEthernet bietet deswegen
eine Schnittstelle fur die Nutzung von SD-Karten. SD-
Karten (Secure Digital) sind Flashspeicher, die mehrere
tausend Male beschrieben und unbegrenzt gelesen wer-
den kénnen.

Da bei der Entwicklung das Ziel war eine kompakte Bau-
groRe zu erreichen, ist auf der Platine ein Kartenhalter
fir MicroSD-Karten aufgel6tet. Die besonders kleine
Abmessung von ca. 11 mm x 15 mm x 0,7 mm macht
diese Kartenvariante zum optimalen Speicherort bei Ge-
raten mit geringen Abmessungen.

251 Formatierung

Die MicroSD-Karte muss eine bestimmte Formatierung
besitzen, damit sie im myEthernet verwendbar wird. Das
Format des Dateisystems ist FAT16, welches eine Un-
terstiitzung von bis zu 2 GB groRRen Partitionen mit 8+3
Dateinamen hat.

Mit dem Befehl format <Volume:> /FS:FAT /q *“
kann die MicroSD in der Commandshell eines Windows-
systems formatiert werden.

lhr Kartenleser mit der MicroSD-Karte ist z. B. mit dem
Laufwerksbuchstaben H: verbunden. Dann wird mit dem
Befehl ,C:\format H: /FS:FAT /q “ die Formatie-
rung ausgefuhrt.

Soll die Karte aus dem Windows-Explorer formatiert wer-
den, dann achten Sie auf diese Einstellungen:

o Disgue amaovible (G:) RS Disque amovible (G:)

Capacité :

2.5 Carte microSD

Le microcontréleur ATmega644P posséde une mé-
moire Flash de 64 kbytes, ATmegal284 une Flash de
128 kbytes, qui peut accueillir, selon vos besoins, soit le
firmware pré-installé soit vos propres programmes . Il
n'est toutefois pas, du fait de sa capacité, adapté au
stockage de sites web, d’'images et de scripts.

Afin de palier a ce probleme, myEthernet est muni
d’'une interface pour cartes microSD (Secure Digital).
Les cartes microSD et les espaces de stockage Flash
peuvent subir plusieurs milliers d’écritures et un nombre
infini de lecture.

myEthernet a été congu pour étre compact. Il integre,
de ce fait, un support pour carte SD.Sa petite taille, 11
millimétres x 15 millimétres x 0,7 millimetres, offre un
rapport espace occupé sur la carte / espace mémoire
optimal.

251 Formatage

Toute carte microSD destinée a étre utilisée avec
myEthernet doit étre formatée au préalable dans un
systeme de fichiers particulier: FAT16. Ce dernier
supporte des partitions allant jusqu'a 2GB et des noms
de fichiers de 8 caractéres plus 3 caractéres pour
I'extension.

Le formatage d’'une carte microSD peut étre réalisé via
une fenétre invité de commande MS-DOS, en entrant la
commande :

Jormat  <Volume:> /FS:FAT/q *“

Si votre lecteur de carte est reconnu comme lecteur H,
la commande de formatage a utiliser est ,C:\ format
H: /[FS:FAT Iq

Le formatage peut également étre réalisation depuis
I'explorateur windows, en veillant bien a utiliser les
parametres suivants :

21|

I){}O{MD

Swyskéme de fichiers :

|FaT

Taille d'unité d'allocation :

ITaiIIe d'allocation par défaut j

Mo de wolume

Options de formatage
| Formatage rapide
|_ Activer |a compression

™| Gréer une disquette de démarrage ME-DOS

Fermer

Deémarrer I

Die Speicherkapazitat XXX hangt hier von der Grof3e der
eingesetzten SD-Karte ab.

La capacité mémoire XXX dépend de la taille de la
carte SD insérée.
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2.5.2  MicroSD-Card zu USB Adapter

Falls Ihnen kein Kartenleser zur Verfuigung steht, dann ist
dieser Adapter im Kleinstformat die optimale Anschluss-
moglichkeit fiir die MicroSD. Die SD-Karte wird damit wie
ein USB-Stick handhabbar und lasst sich so auch fir
mobile Gerate wie z. B. Laptops verwenden.

Der Adapter ist ohne weitere Treiber sofort einsatzféhig
und bietet USB 2.0 Kompatibilitét.

Dieser  Adapter ist auf unserer  Webseite
http://www.myavr.de im myAVR Shop unter der Rubrik
»Zubehor erhaltlich.

2.5.2  Adaptateur carte microSD vers USB

Cet adaptateur peut s'avérer extrémement utile si vous
ne possédez pas de lecteur de carte microSD sur votre
ordinateur. Il permet en effet d'utiliser votre carte
comme une simple clé USB et donc de la connecter &
votre ordinateur, portables ou fixe.

Compatible USB 2, 'adaptateur s’utilise sans driver.
Vous trouverez I'adaptateur microSD vers USB dans la

catégorie « Connectique et accessoires » de notre bou-
tique http://www.myavr.fr

MicroSD-Card zu USB Adapter mit MicroSD /
Carte microSD avec adaptateur microSD vers USB

2.5.3  Nutzungshinweise bei Speicherkarten
¢ die MicroSD-Karte immer im stromlosen Zustand
des myEthernets wechseln

¢« am PC immer die Entfernen / Auswerfen-Funktion
vor dem Herausnehmen der MicroSD-Karte nutzen,
um Beschédigung oder Zerstérung zu vermeiden

« vor Kontakt mit elektrostatischem Material schiitzen

Hinweis:

Die mitgelieferte MicroSD-Karte enthélt bereits ein voll-
sténdiges Beispiel fur eine Webserver-Losung und weite-
re Informationen zum myEthernet. Den neuesten Inhalt,
der Webseiten die auf der MicroSD-Karte sind, finden Sie
im Downloadbereich auf www.myavr.de.

2.5.3 Conseils sur les cartes mémoires

* Ne retirez jamais la carte microSD lorsque le
systeme cible est alimenté

« Pour éviter d’endommager vos cartes microSD,
utilisez la fonction de retrait de périphériques
amovibles (sous windows) avant de procéder
a I'extraction physique

« Protégez vos cartes contre les décharges
électrostatiques
Note:
La carte microSD inclut un exemple complet de serveur
web ainsi que des informations utiles sur la mise en
ceuvre de myEthernet.
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3 Erste Schritte

3.1 Vorbereitung

< Sicherstellen, dass keine Spannung am myEther-
net anliegt
* die MicroSD-Karte einlegen

3.2 myEthernet anschlieBen

« das myEthernet mit Hilfe eines han-
delstiblichen Netzwerkkabels an den
Netzwerkswitch bzw. HUB anschlieRen

3.3 Spannungsversorgung

« 2. B. PowerKit V5 oder 5V geregeltes Gleichstrom-
Netzteil an die Pins 5V und GND anschlie3en
(siehe Abbildungen)

e grune Status-LED leuchtet bei erfolgreichem An-
schluss

¢ leuchtet zusétzlich die rote LED ist ein Fehler auf-
getreten
(es kdnnte sein, dass die MicroSD-Karte nicht er-
kannt wird)

3.4 Webserver testen
« folgende URL in den Internet-Browser eingeben:
http://192.168.20.96/index.htm

« die myEthernet Startseite erscheint bei erfolgrei-
cher Verbindung

PowerKit V5
(optional) / (optionel)

Netzwerkkabel
Cable réseau

3 Prise en main

3.1 Préparation

e Vérifiez que votre module myEthernet n’est
pas alimenté et que la carte microSD est insé-
rée dans le port prévu a cet effet

g 3.2 Connexion de myEthernet

e Connectez myEthernet a un switch ou
hub 10 Mbits avec un cable réseau

3.3 Alimentation

e Connectez le module PowerKit V5 ou toute au-
tre alimentation régulée 5V DC aux broches
5V et GND (voir image ci-dessous).

e LaLED de status verte s'allume lorsque la
connexion est établie

e La LED rouge s’allume en cas d’erreur
(en particulier lorque la carte microSD n’est
pas insérée)

3.4 Test du serveur web
e Tapez I'adresse suivante dans votre naviga-
teur web : http://192.168.20.96/index.htm
e La page d’accueil myEthernet doit apparaitre
si la connexion est établie

myAVR Netzteil (optional)
myAVR PSU (optionnel)

Spannungsversorgung / Alimentation

www.myAVR.de
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4 |nbetriebnahme

4.1 Reihenfolge des Vorgehens

Nach dem Offnen der Packung versichern Sie sich, ob
alle Teile vorhanden sind.
Im Kartenhalter des myEthernets befindet sich die
MicroSD-Karte. Weiterhin sind eine Stift- sowie
Buchsenleiste und eine CD mit Tools, Dokumenten
sowie Beispielen beigelegt.

4 Démarrage

4.1 Marche a suivre

Assurez-vous, apres ouverture de la boite, quelle
contient tous les éléments suivants :
la carte microSD insérée dans le port du module myE-
thernet prévu a cet effet, un connecteur multi-broches,
un connecteur femelle ainsi qu’'un adaptateur pour carte
microSD dans sa boite en plastique.

Die Stift- bzw. Buchsenleiste kénnen bei Bedarf an das
myEthernet angeldtet und zum Anschluss weiterer
Experimente oder Schaltungen verwendet werden. Sie
erhalten damit Zugriff auf die existierenden myAVR-
Produkte wie z. B. den Temperatursensor, das myAVR
Board MK2 USB und als Selbstbausatz die LED-Matrix.
Fiur die erste Inbetriebnahme sollte die MicroSD-Karte
bereits im myEthernet eingeschoben sein und es kann
mit Punkt 1.1.2 begonnen werden, ist dies nicht der Fall,
dann beginnen Sie mit dem folgenden Abschnitt.

Vous pouvez utilisez la carte microSD et son adaptateur
avec un lecteur multicartes. Le connecteur multibroches
et le connecteur femelle peuvent étre soudés, si besoin
est, sur le module myEthernet, pour que d’autres syste-
mes puissent y étre connectés, comme par exemple
n’'importe lequel des produits de la gamme myAVR (cap-
teur de température myAVR, carte myAVR MK2 USB,
ou encore le kit matrice de leds).

La carte microSD doit étre insérée dans le port du mo-
dule prévu a cet effet. Passez directement aux instruc-
tions du 4.1.2 si cette opération a déja été réalisée sinon
continuez votre lecture des instructions par le 4.1.1.

www.myAVR.de
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4.1.1  Mitgelieferte MicroSD-Karte einlegen

Sorgen Sie dafur, dass keine Stromversorgung am
myEthernet angeschlossen ist. Sollte die MicroSD-Karte
nicht im Kartenhalter des myEthernets eingerastet sein,
dann schieben Sie die MicroSD-Karte in den
Kartenhalter bis ein Klicken zu horen ist. Das
Klickgerdusch signalisiert das korrekte Einrasten im
Halter.

256MB»>

MicroSD-Karte / Carte microSD

Leuchtet die rote Status-LED nach dem Anschluss der
Spannungsversorgung, dann liegt ein Fehler bei der
Erkennung der MicroSD-Karte vor.

Wenn die MicroSD-Karte aus dem Kartenhalter
herausgenommen werden soll, dann muss diese zuvor
mit einem leichten Druck in Einschubrichtung des Halters
entrastet werden. Es ist dann wieder ein Klickgerausch
zu héren.

Beachten Sie: um Beschédigungen oder Datenverlust
der MicroSD-Karte zu vermeiden, wechseln Sie bitte
diese immer im stromlosen Zustand.

4.1.1  Insertion de la carte microSD fournie

Vérifiez que le module myEthernet n’est pas alimenté. Si
la carte ne se trouve pas dans le support prévu a cet
effet, insérez la jusqu'a entendre un clic
d’enclenchement. Ce clic indique que le support et la
carte microSD sont bien connectés.

La LED rouge s'allume, apres connexion de I'alimentation,
lorsque la carte microSD n’est pas reconnue.

Pour retirer la carte microSD du port dédié, mettez le mo-
dule hors tension puis appuyez sur son extrémité dans le
sens d'insertion. Un petit clic vous indiquera que la carte
peut étre retirée.

Attention : pour éviter les dommages et pertes de don-
nées de la carte microSD, ne la retirez jamais du port dé-
dié lorsque le module est alimenté.
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4.1.2 Spannungsversorgung
Der Anschluss einer Spannungsversorgung kann Uber
mehrere Wege geschehen.

Je nach Einsatzart kommen folgende Optionen infrage:
* PowerKit V5 mit myAVR Netzteil
« 5V direkt am Board (Pins an Boardverbinder)
* mySmartUSB MK2 iiber ISP Connect-Kabel
* Versorgung Uber ein anderes myAVR Board (MK2
oder MK3)

Nach dem erfolgreichen Start des myEthernets leuchtet
die griine Status-LED.

Bitte beachten Sie, dass die Anschlussmoglichkeit tiber
den mySmartUSB MK2  vorrangig bei der
Mikrocontrollerprogrammierung verwendet wird und nicht
zum dauerhaften Einsatz vorgesehen ist, da der USB-
Port eventuell eine zu geringe Stromstarke liefert.

4.1.2 Alimentation

Différentes possibilités sont offertes pour alimenter le mo-
dule myEthernet.

Suivant I'application cible, une ou plusieurs des solutions
suivantes peuvent étre envisagées :
*  PowerKit V5 avec un transformateur secteur
myAVR (PSU)
e Tension 5V régulée directement sur la carte (via
les broches des connecteurs)
e mySmartUSB MK2 avec un cable ISP
e Alimentation fournie par une autre carte myAVR
(MK2 ou MK3))

La LED verte s’allume une fois myEthernet démarré avec
succes.

Nous recommandons de n’utiliser mySmartUSB MK2
comme source secondaire d’alimentation du module que
si vous souhaitez programmer le microcontréleur. Le cou-
rant relativement limité qu'est a méme de fournir le port
USB, n’est pas suffisant.

PowerKit V5

myAVR Netzteil /
Transformateur secteur

4.1.3  Netzwerkkabel anschlieRen

Der Netzwerkport ist fir die Nutzung von TP-Kabeln der
Kategorie Cat5 und hdher vorgesehen. Bitte Verwenden Sie
keine ungeschirmten Kabel bzw. ISDN-Kabel.

Beim Anschluss in lhrem Netzwerk wird per normalem TP-
Kabel eine Verbindung zwischen einem Switch bzw. Hub
und dem myEthernet hergestelit.

Informieren Sie sich, an welchem Port des Switches bzw.
Hubs ein normales oder gekreuztes TP-Kabel (Crossover-
Kabel) einzustecken ist (z. B. als Uplink gekennzeichnet).

Wenn nur eine Verbindung zwischen dem myEthernet und
der Netzwerkkarte eines Rechners erfolgen soll, dann wird
dafur ein gekreuztes TP-Kabel eingesetzt.

myEthernet mit PowerKit V5 /
myEthernet avec PowerKit V5

4.1.3 Connexion du cable réseau

Le connecteur réseau a été congu pour étre utilisé avec
des cables ethernet de type Cat5 et supérieur. N'utilisez
pas de cables non-blindés ou de type ISDN.

Le cable utilisé, doit étre de type droit si vous souhaitez
connecter myEthernet a un switch ou un hub.
Assurez-vous que le port du switch ou du hub sur lequel
vous souhaitez connecter ce cable n’est pas fait pour les
cables croisés (e.x. marqué comme uplink).

Le cable utilisé doit étre de type croisé si vous souhaitez
connecter myEthernet directement a la carte réseau d’'un
ordinateur.
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(= e

Ordinateurs fixe

A

Crossover-Kabel /

Cable

croisé

Ordinateur portable

Direkte Verbindung mit einem Rechner /
Connexion directe a un ordinateur

Bei bestehender Netzwerkverbindung
leuchtet die griine LED am Netzwerkport.
Die orange LED blinkt bei Netzwerkaktivi-
tat durch Kommunikationsvorgange.

LEDs am Netzwerkport /

La LED verte du port ethernet s’allume une
fois myEthernet connecté au réseau.

La LED orange clignote en cas d'activité
sur le réseau durant une communication.

LEDs sur le port réseau

4.2 Anschluss der Stift- und Buchsenleisten

Als kompakte Losung zum Einsatz auf kleinstem Raum
wird das myEthernet ohne angelétete Leisten
ausgeliefert. Im Zubehor ist eine Stift- und eine

Buchsenleiste beigelegt, die nach Bedarf wie auf dem
Bild dargestellt angel6tet werden kann.

myEthernet mit Stift- und Buchsenleiste /
myEthernet avec connecteur multi-broches et femelle

Das myEthernet ist durch diese Leisten jetzt
kombinierbar mit z. B. dem myAVR Board MK2 und
MK3, myAVR TWI Add-On’s sowie vielen anderen
Bausatzen, die zum myAVR-Anschluss kompatibel sind.

Wie unter 4.1.2 angegeben ist nun zusétzlich eine
Spannungsversorgung Uber den Anschluss von 5V an
der Stiftleiste moglich.

4.2 Connecteurs multi-broches et femelle

myEthernet est livré avec un connecteur multi-broches et
un connecteur femelle non soudés, I'objectif ayant été
de conserver l'aspect compact du module. Ces deux
connecteurs peuvent étre soudés si nécessaire comme
le montre la photo de gauche ci-dessous.

Stiftleiste /
Connecteur multi-broches

Buchsenleiste /
Connecteur femelle

myEthernet peut étre couplé avec les cartes myAVR
MK2 et MK3, les addons TWI ainsi qu’'avec de nombreux
autres modules équipés d'une interface de connexion
compatible avec le connecteur myAVR standard.

Le module peut étre alimenté avec une tensions 5V via
le connecteur multi-broches comme indiqué au
paragraphe 4.1.2.

www.myAVR.de

© Laser & Co. Solutions GmbH — 03/2012 / Devtronic SARL — 11/2008

www.myAVR.fr



myEthernet Technische Beschreibung / Description technique

21/50

__myEthernet

a A

0668686088

! myAuR

o »
o 5 !

9Re2RRANTRAQR VT T T RS

Spannungsversorgung uber Stiftleiste /
Alimentation via le connecteur multi-broches

4.3 Netzwerk konfigurieren und testen

Fur die Kommunikation in lhrem Netzwerk kann das
myEthernet frei konfiguriert werden. Dabei sind IP-Adresse
und Subnetzmaske entsprechend dem bestehenden Netz-
werk anpassbar.

Die folgende Erklarung zeigt lhnen zwei Wege der Integra-
tion.

WAN / Internet

4.3 Configurer et tester la connexion réseau

myEthernet peut étre configuré pour communiquer sur le
réseau. Son adresse IP et son masque réseau peuvent
étre facilement adaptés en vue de I'y intégrer.

Les deux exemples qui suivent présentent deux manie-
res distinctes de procéder.

Routeur ADSL

\@ @j

Switch

Ordinateur portable

Beispielaufbau eines Netzwerks /
Exemple de réseau

4.4 myEthernet in das Netzwerk integrieren

Soll das myEthernet in ein existierendes Netzwerk
eingebunden werden, dann benétigen Sie zuerst den
Adressebereich |hres Netzes. Ist dieser nicht bekannt, so
kann er auf einem Windowssystem (2000, 2003, XP)
entweder aus den Einstellungen der Netzwerk-konfiguration
oder mit dem Befehl ,ipconfig in der Commandshell
ermittelt werden. In einem auf UNIX/Linux basierendem
System verwenden Sie in der Shell den Befehl ,jifconfig
eth0“ entsprechend der ersten Netzwerkkarte.

4.4 Intégration de myEthernet dans un réseau

Vous devez connaitre la plage d'addresses autorisées
sur votre réseau avant de chercher a y intégrer myE-
thernet.. Sous windows (2000, 2003, XP, Vista), elle
peut étre obtenue dans I'onglet définissant les parameé-
tres de configuration du réseau en question ou en en-
trant la commande “ipconfig” dans une fenétre invite de
commande MS-DOS. Sur un systeme UNIX / Linux, en-
trez la commande ,ifconfig ethO0* en adaptant ethO en
fonction de I'identification de vos interfaces réseau.
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Ermitteln der Netzwerkkonfiguration per Systemsteuerung

_i_ Propriétés de Connexion au rése

General | Authentification | Awance |

Se connecter en utilizant :

Configuration des parameétres réseau via windows :

x|

Im VIA WTE105 Rhine |l Fast Ethemet 4

Cette connesion utilize les Eléments suivar Propriétés de Protocole Internet (TCR/IR)

[ J= Plarificatewr de paquets QoS Général |
[ %= Pilote de moritsur réseau

%= Protocole Intemet [TCRAP]

L

Imstaller.. [Ezinstaller

Les paramétres |P peuvent étre déterminés automatiquement si votre
rézeau le permet. Sinon, vous devez demander les paramétres [P
appropriés & votre administrateur réseau.

' Obtenir une adresze IP automatiquement

& tilizer ladresse |P suivante ;

2|

Dezcription

Protocole TCPAIRP [Transmizsion Contra
Protocol). Le protocole de rézeau étenc

Adrezze [P

tasque de sous-réseau

| 192 168, 0 129

| 255 . 256 . 285 . D)

Netzwerkkonfiguration aus der Systemsteuerung /
Configuration réseau par le gestionnaire de propriétés réseau

Ermitteln der Netzwerkkonfiguration per Commandshell:

Geben Sie unter Start und Ausfuhren: ,cmd” ein. In der
Commandshell kann dann mit dem Befehl ,ipconfig” die
Konfiguration der Netzwerkkarte ausgegeben werden.

S W INDOWS  system32t cmd. exe

C:s>ipconfig

Conf iguration IP de Windows

Suffixe DNS propre a la
Adresse IP. . . . . . .
Masgue de sous—-réseau .
Passerelle par défaut .

Carte Ethernet Connexion au réseau local:

connexion

Configuration des paramétres réseau via un invité de
commande MS-DOS :

Tapez "cmd” dans l'invite de commande obtenu en navi-
guant jusqu'a Démarrer > Exécuter. Tapez “ipconfig”
dans la fenétre MSDOS qui s’ouvre afin d’obtenir la
configuration réseau actuelle.

=101x|

-

L

192.168.0.129
255.255.255.8

11

Netzwerkkonfiguration mit dem Befehl ,ipconfig* /
Configuration réseau par la commande “ipconfig”

Fir diesen Rechner ist die IP-Adresse 192.168.0.129
im Subnetz 255.255.255.0. Der Adressbereich ist damit
192.168.0.0 bis 192.168.0.255.

Da jetzt die Informationen fiir das aktuelle Netzwerk
vorliegen und diese nicht geandert werden sollen, muss
dies fir das myEthernet geschehen. Um diese
Anpassung vornehmen zu koénnen, ist auf der
mitgelieferten MicroSD-Karte die Datei ,config.cfg" zu
bearbeiten. Die Einstellungen in dieser Datei
bestimmen die Netzwerkkonfiguration nach dem Start
des myEthernets.

Die IP-Adresse 192.168.20.96 liegt auBerhalb des
Subnetzes von 192.168.0.*. Andern Sie diese auf zum
Beispiel 192.168.0.96 und speichern Sie die Datei
sconfig.cfg" auf der MicroSD-Karte ab.

L'adresse IP et le masque réseau de l‘ordinateur sur
lequel a été réalisée la précédente capture d'écran sont
respectivement 192.168.0.129 et 255.255.255.0. La
plage d'adresses offertes par le réseau auquel il est
connecté est donc de 192.168.0.0 a 192.168.0.255.

Ces informations vous sont utiles pour modifier les
paramétres de myEthernet. Pour cela, éditez le fichier
“config.cfg” stocké sur la carte microSD. Les parametres
qui y sont définis donnent la configuration réseau que
myEthernet utilise aprées initialisation.

L'adresse IP par défaut de myEthernet : 192.168.20.96
n'appartient pas a la plage d'adresses autorisées sur le
réseau pris dans notre exemple. La valeur 192.168.0.96
est plus appropriée. Une fois la valeur de I'adresse IP
définie dans le fichier “config.cfg” modifiée, il vous suffit
de le sauvegarder sur la carte microSD.

www.myAVR.de

© Laser & Co. Solutions GmbH — 03/2012 / Devtronic SARL — 11/2008

www.myAVR.fr



myEthernet Technische Beschreibung / Description technique

23/50

Wenn das myEthernet hinter einem Router verwendet wird,
muss die myEthernet MAC Adresse gedndert werden. Da
die ersten beiden Bits Informationen iber multicast / single
Anwendung und lokal / global Gultigkeiten enthalten, muss
bei der Vergabe der MAC-Adresse darauf geachtet werden,
dass diese korrekt gesetzt sind. Das erreichen Sie z. B.
indem Sie eine 2 am Anfang verwenden (2.X.X.X.X.X).

4.5 Netzwerk an myEthernet anpassen

Wenn Sie lhr Netzwerk der Konfiguration des myEthernets
anpassen mochten, dann bearbeiten Sie auf einem
Windowssystem unter:

Systemsteuerung / Netzwerkverbindung / LAN-Verbindung
die Einstellungen fir ,Internetprotokoll (TCP / IP)".

_i_ Propriétés de Connexion au rés

Genéral |.-’-'«uthentificati0n| fwancs |

Se connecter en utilizant ;

Afin d’acceder a myEthernet via un réseau global, par
exemple a partir d'un ordinateur relié au réseau par wifi,
ou a partir d'internet, l'adresse MAC du myEthernet doit
étre modifie. En effet, les deux premiers bits d'une
adresse MAC définissent:

» sil'adresse est individuelle ou de groupe

» sil'adresse est locale ou universelle
Nous vous conseillons d'utiliser une adresse hexadéci-
male avec les 2 premiers bits a zéro. Par exemple
2. XXX XX

4.5 Adaptation du réseau a myEthernet

Vous pouvez, si vous préférez, opter pour I'adaptation
de votre réseau a la configuration par défaut de myE-
thernet en en modifiant les paramétres réseau TCP/IP
de votre ordinateur.

lls sont définis dans l'onglet obtenu en naviguant suc-
cessivement dans les menus suivants : Démarrer > Pa-
rametres > Connexions réseau > Connexion au réseau
local.

21|

I@ W1, WTE105 Fihine Il Fast Ethemet A

Cette connexrion utlize les éléments suivar

[ = Planificateur de paquets QoS Genéral |
[[] %7 Pilote de maniteur rézeau

1]

Frotocol). Le protocole de réseau étenc

Propriétés de Protocole Internet {TCP/IP} 21x|

%~ Protacale Internet (TCPAP) LJes paramétres IP peuvent &lre détermings automathuem!ant 31 wohie
réseau le permet. Sinon, vous devez demander les paramétres [P
appropriés & votre administrateur rézeau,

& |tiliser l'adresze |P suivante :

|staller... [&sifstaller " Obtenir une adresse P automatiguement
— Dezcription
Frotocole TCPAAP [Tranzmizsion Contra Adiezze P

permet la communication entre différent Mazque de sousréseau | 285 . 285 .285 . 0
' o

| 192 188 .20 | 1

Netzwerkkonfiguration in der Systemsteuerung /
Configuration réseau par le gestionnaire de propriétés réseau

Stellen Sie dort die ersten 3 Zahlen der IP-Adresse auf
192.168.20 um. Damit liegen Ihr Rechner und das
myEthernet im gleichen Subnetz.

Changez les valeurs des trois premiers nombres de
'adresse IP en entrant, par exemple, 192.168.20, pour
que votre ordinateur se retrouve sur le méme sous
réseau que myEthernet.
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4.6 Test der Netzwerkverbindung

Haben Sie das myEthernet (MicroSD-Karte mit Anpassung
ist eingeschoben) mit einem Netzwerkkabel in lhrem
Netzwerk angeschlossen und die Stromversorgung
hergestellt, dann kdnnen Sie einen Verbindungstest
durchfuhren. Nach dem Starten des myEthernet wird die
Konfiguration entsprechend der Einstellungen in der Datei
sconfig.cfg“ vorgenommen. Ist die Initialisierung ohne Fehler
durchgelaufen, dann leuchtet die griine LED des
myEthernet.

Verbindungspriifung mit dem PING-Befehl:

Innerhalb der Commandshell
Standard- bzw. angepasste IP-Adresse ein
Kommunikationstest gestartet werden. Bei jedem
Pingversuch blinkt die orange LED am Netzwerkport des
myEthernet.

kann per Ping auf die

WINDOWSh system3 2 cmd.exe

C:\>ping 192.168.8.17

4.6 Test de la connexion réseau

Vous pouvez démarrer le test de connexion une fois
myEthernet alimenté et connecté a votre réseau, une
carte microSD correctement configurée ayant préala-
blement été insérée dans le port prévu a cet effet.

A son initialisation, myEthernet sera configuré avec les
parameétres définis dans le fichier “config.cfg”.Sa LED
verte s'allume si la configuration s’est déroulée avec
succes.

Test de connexion avec la commande ping:

Un test de communication peut étre réalisé en utilisant la
commande ping avec l'adresse IP du module (par dé-
faut ou modifiée) dans une fenétre invité de commande
MS-DOS ou console sous Unix/Linux.

=10l x|

Envoi d’une requéte ’ping’ sur 192.168.8.17 avec 32 octets de donn

Réponse de 192.168.8.17 : octets=32 temps=18 ms TTL=128
Réponse de 192.168.0.17 : octets=32 temps=7 ms TIL=128
Réponse de 192.168.8.17 : octets=32 temps=6 ms TTL=128
Réponse de 192.168.8.17 : octets=32 temps=5 ms TTL=128

Statistiques Ping pour 192.168.8.17:
Paguets : envoyés =

Minimum = Sms, Maximum =

Civ>

4, vecus = 4, perdus = B (perte @),
Durée approximative des boucles en millisecondes =
18msz,. Moyenne = 9ms

<1

Ping in der Commandshell / Ping dans une fenétre d’invite de commande MS-DOS

Aufruf der Willkommensseite des myEthernet-Web-servers:

Afficher la page d’accueil du serveur web myEthernet :

Starten Sie einen Webbrowser z. B. Microsoft Internet
Explorer oder Mozilla Firefox und geben Sie in der
Adresszeile http://192.168.20.96 ein.

Ist die Konfiguration erfolgreich, dann sehen Sie die erste
Webseite des myEthernet-Webservers wie auf dem
folgenden Bild.

3 AU H- S v - Mozl Firetos

D Gewbtm  Armchi Gk fmemsschen Tt M
- a

myAVR jjllkommen i

L DrwnlTa: 16 20,261 =T ] 2=

myEthernat

Stwwm
Hamgartion
Tt Dok
[T

Gratulation,
Sie sind aut ihrem sigenem smbedded Webssrver von myAVR

Hastadn um
Sttt

e fir Scripting
i Plugins susfilbrsn = Ald

WMaalla Firsto
* Fhat Javascnpt akaeren = Haten sstzan

Wizl Spal mit Freri nyEmhemet
Ihr FyAVR-Team

myEthernet Webserver Willkommensseite

Ouvrez votre navigateur web (Microsoft Internet Explorer
ou Mozilla Firefox par exemple) et entrez
http://192.168.20.96 dans sa barre d’adresse.

Le site web par défaut du serveur web myEthernet
présenté sur I'image qui suit apparait si la configuration
s’est déroulée correctement :

CBeher dvon Affkhege o Marguepages Ouls 2
@ - c X . [Olwiewon - [l y
myAVR| pi )
Y Bienvenue
myEthernet

Staut alicitati
Contiuratt Félicitations,

A Vous venez de vous connecter a votre serveur web myAVR
Documentation

Exemples dutilisation | MyEthermet est une solution réseau compacte permettant, entre atres, de réaliser un serveur web embarqué. Ce

module posséde sa propre adresse Mac et inclus une pile IP. Son microcontroleur intégré lui permet de réaliser

des opérations d'acquisition et de contréle sur le réseau en wiisant des commandes de transmission et de

réception de données. La carte microSD fournieavec peut étre utiisée pour héberger vos sites web.

Précautions duilisation L site web s lequel vous vous trowvez actuellement vous donnera de plus amples informations sur myEthermet et
sa mise en ceuvre

Contact

Paramétrage de votre navigateur web
Assurez:vous que les paramétres qui stivent sont correctement configurés

Microsoft ntemet Explorer:
« Contréles activeX et plugins
o Activer "Contréles activeX reconnus sirs pour I'écriture de scripts”
Activer "Exécuter les controles activeX et plugins”

* Script
o Activer Active Scripting

Mozilla Firefox:
 Activez le javascript

Nous vous souhaitons une agréable utiisation de myEthernet |
L'equipe myAVR.

= = NS ]

Page d'accueil serveur web myEthernet
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4.7 Mehrfacheinsatz im gleichen Netz

Planen Sie den Einsatz mehrerer myEthernet-Webserver im
gleichen Netzwerk, dann muss neben der Anderung der IP-
Adresse auch die MacAdresse verandert werden.

4.7 Plusieurs myEthernet sur un méme réseau

Utiliser plusieurs serveurs web myEthernet sur un méme
réseauimpose de modifier les adresses IP et MAC de
chacun des modules.

WAN / Internet

B

Switch

N

Ordinateurs fixes / portables

Réseau de postes de travail

P

N

Routeur internet

I ooo

Réseau de serveurs

Serveur web myEthernet

Serveur

Jedes Gerat darf keine bereits existierende MacAdresse
eines Rechners, Druckes oder sonstigen im Netzwerk
angeschlossenen Gerat besitzen. Die MacAdresse in der
~config.cfg“ wird im Dezimalformat gespeichert. Befehle wie
Jpconfig /all* oder ifconfig“ geben diese aber im
Hexadezimalformat aus.

Les modules myEthernet doivent utiliser des adresses
MAC distinctes de celles des ordinateurs, imprimantes et
autres périphériques déja connectés au réseau.
L'adresse MAC définie est sauvegardée au format déci-
mal dans le fichier “config.cfg”. Les adresses MAC obte-
nues avec les commandes “ipconfig /all“ et “ifconfig”
sont, elles, au format hexadécimal.

www.myAVR.de
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4.8 Konfigurationsdatei ,config.cfg“

Der Webserver eines myEthernets kann individuell an jedes
Netzwerk angepasst werden. Die Textdatei ,config.cfg” wird
auf der MicroSD-Karte im Wurzelverzeichnis bei jedem
Neustart bzw. Reset erneut gelesen und damit die
Einstellung des Webservers aktualisiert.

Standardwerte in der Datei ,config.cfg":

ip=192.168.20.96
ipMask=255.255.255.0

port=80

macAddr=2.0.0.47.02.22 (dezimal)

Existiert keine Konfigurationsdatei oder ist keine MicroSD-
Karte vorhanden, dann werden die Standardwerte aus der
Firmware des myEthernet geladen.

Standardeinstellungen durch Firmware:

IP-Adresse: 192.168.20.96
Webserver-Port: 80

Subnet-Maske: 255.255.255.0
Mac-Adresse: 2.0.0.47.02.22
(dezimal)

4.9 Webservereinsatz im WAN / Internet

Sie haben vor, lhr myEthernet der Offentlichkeit zur
Verfligung zu stellen und besitzen z. B. einen DSL-Router.
Damit eine fremde Person Zugriff auf ein Gerat in Ihrem
lokalen Netzwerk erhalt, sind einige Einstellungen am
Router notwendig. Dieser verbindet das WAN mit dem
privaten LAN und Kkontrolliert alle Zugriffe in ein
nichtoffentliches Netzwerk. Die meisten Router bieten unter

der Rubrik ,Portfreigabe“, ,Virtual Server‘, ,Port-
Forwarding” oder ,Port-Masquerading” ein Meni zur
Bearbeitung von IP-Adressen und Portbereichen. Mit

diesen Einstellungen wird gesteuert, auf welches Gerét in
einem privaten Netzwerk eine Anfrage aus dem offentlichen
Netzwerk weitergeleitet wird.

Die hier wichtigen Einstellungen sind:

e Private IP oder an IP-Adresse
« Protocol Type oder Protokoll

e Private Port oder an Port

e Public Port oder Port

Die Bezeichnung kann je nach Routertyp und Sprache
abweichen.

Zusétzlich ist es wichtig, unter welcher DNS-Adresse der
Webserver erreichbar sein soll. Deswegen bieten
Domainnameprovider (wie z. B. http://www.dyndns.com)
Adressaktualisierungen fir DSL-Router an, die oft wegen
einer automatischen 24 Stundentrennung keine gliltige
Adresse besitzen. Die Nutzung dieses Dienstes ist
meistens kostenfrei und die Einstellung ist in vielen Routern
vorgegeben.

4.8 Fichier de configuration “config.cfg”

Le serveur web myEthernet peut étre facilement adapté
a n'importe quel réseau local. Son fichier de configura-
tion au format texte (“config.cfg”) est lu automatiquement
a chaque démarrage a la racine de la carte microSD,
pour une mise a jour des parametres.

Les valeurs par défaut du fichier “config.cfg” sont :

ip=192.168.20.96
ipMask=255.255.255.0

port=80

macAddr=125.126.124.2.8.100 (décimal)

Les valeurs par défaut stockées dans le firmware
myEthernet viennent se substituer a celles du fichier de
configuration s'il n’est pas présent sur la carte microSD.

Les parametres par défaut du firmware sont :

IP-Adresse: 192.168.20.96

Webserver-Port: 80

Subnet-Maske: 255.255.255.0

Mac-Adresse: 73.53.133.71.1.34
(décimal)

4.9 myEthernet sur un réseau WAN/internet

L’'acces a votre serveur web myEthernet peut étre rendu
public afin de permettre, par exemple, I'accés via un
routeur DSL et donc via internet. Certains parameétres de
configuration de votre routeur doivent étre modifiés
avant que vous puissiez ouvrir 'accés a un périphérique
de votre réseau a une personne extérieure a celui-ci. Le
routeur est le lien entre votre réseau local et le WAN. I
controle les acces aux réseaux non publics. La plupart
des routeurs offrent un menu permettant de gérer les
adresses IP et les ports (fonctions “ouverture de port ”,
“serveur virtuel”, “redirection de port” ou “masquage de
port ”). Ces paramétres peuvent étre utilisés pour définir
les périphériques de votre réseau local privé sur les-
quels les différentes requétes extérieures doivent étre
transférées.

Les paramétres importants sont:

e L'IP sur le réseau local (privé)
e Le type de protocole
e Le port sur le réseau local

e Le port sur le réseau WAN ou internet
(public)

Les termes employés peuvent varier suivant le type de
routeur et la langue employée dans les menus.

L’'adresse DNS, adresse a laquelle le serveur web est
accessible, depuis le réseau WAN ou internet, est un
autre parameétres a ne pas négliger. Pour les routeurs
DSL a IP fixe, I'adresse IP peut servir d'adresse DNS.
Pour les routeurs DSL a IP dynamique (changeant tou-
tes les 24H), il est possible d'obtenir une adresse DNS
fixe auprées d'un fournisseur de domaine (tel que
http://www.dyndns.com). Ce service est la plupart du
temps gratuit et est proposé sur de nombreux routeurs
(reverse dns, ...). L'adresse IP est automatiquement
transmise, par le routeur configuré, au fournisseur du
service a chaque fois qu'elle change.
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Beispiel einer Konfiguration mit einem Freebox Router :

4 SE DECOHNECTER

INTERFACE DE GESTION FREEBOX

wvous souhaiter activer ce service: Mactiver

Exemple de configuration sur un routeur Freebox :

CONFIGURATION DE MA FREEBOX

IP freehiog 192168, 254
DHCF activé Flactiver
A ¢
o Début DHCP 192168, o
Fin DHCP 192.168. 288
I DMZ 192168, o

Ip du Freeplayer

W activer
Cactiver

Réponse au ping
Proxy WiOL 0fake On Lan) active

Redirections de pors
Fort Frotocole Destination Fort

|30 [tep =] 192168 |0 17 Jan

| [udp’=] 192188 [0 I I

192168 )0 .|1D

X
Ajouterl

Einstellen der Portfreigabe / paramétrage de la redirection de port

INTERNET

S Afficher maon Adresse [P

& Estimer le débit de ma connexion

&  Configurer man réseau WiFi Freebox (En savair plus)
[ 1] & i
ana Configurer mon routeur Freebox (En savoir plus)
& Mes autres fonctions ; IPv6, Freephanie, SMTP sortant,
diodes

&

Gestion de mes Télésites Nouveau !

@

Frotéger mon ordinateur avec Moafee

&

Reglage du ping (fastpath)

&

Fasser mon adresse IP en protocale IPvE

&

Fersonnaliser mon reverse DMNS

#14 Rattacher mes autres comptes emails
#4 Blocage du protocole SMTP sortant

& Créer mes comptes emails Free

Rewerse DNS personnalisé Enregistrar

au

Entrée DNS personnalisée hd free fr Enregistrer

ATTENTION: ces deus aptions zont incompatibles entre elles ot toute action est pour le moment
iméversible.

Einstellen der dynamischen Adresseverwaltung /
Parametrage du reverse DNS pour IP fixe ou DNS dynamique
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5 Ersetzungen und Kommandos des
Webservers

Mit dem embedded Webserver des myEthernets sind
vielfaltige Auswertungen moglich. Dabei wird eine eigene
Kommando- und Ersetzungssyntax verwendet. Mit
Anwendung dieser Befehle kénnen Sie Abfragen von
aktuellen Werten an einem, mehreren oder allen Pins
vornehmen. Des Weiteren werden aktuelle Pin-
Konfigurationen und alle Méglichkeiten zur Pin-Einstellung
ausgegeben.

Ersetzungen werden nur in htm-Dateien durchgefiihrt und
kénnen dort in jeglicher Kombination von JavaScript oder
HTML-Elementen verwendet und platziert werden.

5.1 Einstiegshilfe mit Anwendungsbeispiel

Anhand des Beispiels ,Status LEDs" soll die
Funktionsweise der Ersetzungen und Kommandos erklart
werden. Die beiden LEDs dienen im Betrieb zur Anzeige
von Fehlern bei der Initialisierung des myEthernets. Durch
den Anwender kénnen diese aber ebenfalls gesteuert
werden. Auf den Pins 20 und 21 wird das Signal an die
griine bzw. rote LED ausgegeben.

5.1.1 Schalten von Pins

Der Webserver reagiert auf Parameter einer Adresse, wenn
spezielle Befehle verwendet werden. Fir dieses Beispiel ist
die Verwendung von dem Kommando ,myChangeCmd*
notwendig.

Ausschalten der griinen LED:
http://192.168.20.98/? myChangeCmd-°0 20~0°
Einschalten der griinen LED:
http://192.168.20.98/? myChangeCmg:°0 20~1°
Diese beiden Adressen werden in der Adresszeile eines
Webbrowser benutzt. Wenn aber eine Webseite selbst als
Link diesen Befehl benutzt, dann muss beachtet werden,
dass ein ° (Gradzeichen) und ~ (Tildezeichen) mit einem
Zeichencode genutzt wird, da der myEthernet Webserver
sonst sdmtliche Texteinschlusse innerhalb der Gradzeichen
als Ersetzung interpretiert.

Fir das Gradzeichen ist dieses %B0 und %7E fur das
Tildezeichen. Die obigen Adressen wiirden dann innerhalb
einer htm-Datei wie folgt aussehen:

Ausschalten der griinen LED:

<a href="http://192.168.20.98/?

myChangeCma&%B®20 % 7B %B0>
Grune LED aus

</a>

Einschalten der griinen LED:

<a href="http://192.168.20.98/?

myChangeCmda%B®20 %7E %B0>
Grine LED an

</a>

Beachten Sie: wird ein Kommando innerhalb einer htm-
Datei genutzt, dann muss der Zeichencode fiir Grad- und
Tildezeichen verwendet werden.

5 Variables de remplacement et com-
mandes

Le serveur web embarqué de myEthernet propose un
systeme de commandes et variables de remplacement
spécifique  offrant de nombreuses  possibilités
d’interaction entre pages web et matériel.

Les commandes permettent de modifier la configuration
(entrée/sortie/analogique) et les valeurs (sorties uni-
quement) affectées aux broches du module.

Les variables de remplacements sont interprétées dans
les pages HTML et peuvent étre utilisées dans n’importe
quel élément HTML ou javascript. Elles permettent de
récupérer la configuration, actuelle et possible, ainsi que
I'état (entrées uniquement) des broches du module.

5.1 Présentation d'un exemple d'utilisation

La présentation qui suit, sur l'utilisation des commandes
et des variables de remplacements, se base sur
I'exemple des “LEDs de status”. Ces derniéres sont utili-
sées pour indiquer les éventuelles erreurs au démarrage
de myEthernet mais peuvent aprés étre contrélées par
I'utilisateur. Les ports du microcontr6leur utilisés pour
piloter la LED verte et la LED rouge sont respectivement
les ports 20 et 21.

5.1.1 Changer la valeur des broches
Les commandes (“myChangeCmd*“ dans notre exemple)
s’utilisent directement dans I'adresse http du module.

Extinction de la LED verte :

http://192.168.20.98/? myChangeCmd=
°020~0°

Allumage de la LED verte :
http://192.168.20.98/? myChangeCmd=

°020~1°

Les adresses ainsi obtenues peuvent étre entrées dans
la barre d’adresse d’'un navigateur internet. Attention, si
vous souhaitez utiliser les caracteres ° (degré) et ~
(tilde) dans le texte de vos pages, veillez a utiliser les
codes HTML équivalents (%B0 et %7) sinon ils seront
interprétés comme des élémen ts d'une commande par
le serveur web.

Extinction de la LED verte :

<a href="http://192.168.20.98/?

myChangeCma&%B®20 % 7B %B0>
Eteindre la LED verte

</a>

Allumage de la LED verte :

<a href="http://192.168.20.98/?

myChangeCma&%B®20 %7EL%B0>
Allumer la LED verte

</a>
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5.1.2 Darstellen von Pin-Zustéanden

Wie kann jetzt festgestellt werden, ob eine LED bereits
leuchtet? Weiterfiihrend zum Verwenden von Komman-
dos gibt es noch die Ersetzungen. Eine Ersetzung ist da-
bei eine Zeichenkette innerhalb einer htm-Datei im For-
mat: °< Typ ><Pin-Nr >°,

Liste der Typen:
¢ ... aktuelle Konfiguration (hexadezimale Ausgabe)
C ...alle moglichen Konfigurationen (hexadezimale
Ausgabe)
v ... aktueller Wert am Pin

Diese Zeichenkette wird bei jedem Aufruf der Webseite im
Webserver verarbeitet und durch einen Rickgabewert
ersetzt.

Fur das Beispiel der Status-LED sind die Zeichenketten
°v20° und °v21° interessant. Beide geben den
aktuellen Ausgabewert am Pin 20 und 21 aus. Damit kann
erkannt werden, ob die griine und rote LED leuchtet oder
nicht. Die Ausgabe der Werte an diesen Pins erfolgt
digital, was bedeutet, dass entweder 0 (aus) oder 1 (an)
als Ergebnis zu erwarten ist.

Der folgende HTML-Code stellt den aktuellen Zustand der
Status-LEDs dar:

<html >
< body >

Griune LED an PIN20 = °v20°<
Rote LED an PIN21 = °v21°<

</ body>
</html >

5.1.3 Interaktive Webseite

Abschlie3end soll es noch mdglich sein, die beiden LEDs
an- und auszuschalten. Dazu werden zwei Hyperlinks auf
einer Webseite dargestellt, die beim Klicken die jeweilige
LED an- oder ausschalten.

) myEthernet - Status LED - Mozilla Firefox

Fichier  Edition  Affichage  Historique

Marque-pages ©Oukils 7

5.1.2  Afficher I'état des ports

Nous allons, a présent, vous apprendre a afficher I'état
d’un port par utilisation de variables de remplacements.
Une variable de remplacement est une chaine de caracte-
res au format: °<Type><Numero-Port> ° qui S'utilise
dans un fichier HTML.

Liste des types :
¢ ... configuration actuelle (format hexadécimal)
C ... toutes les configurations posibles
(format hexadécimal)
v ... valeur actuelle du port

Ces chaines de caractéres sont traitées et remplacées par
la/les valeur(s) correspondante(s) au chargement de la
page web.

Nous utilisons, dans notre exemple, les chaines de carac-
teres °v20° and °v21° Elles donnent respectivement
les valeurs courantes des ports 20 et 21, connectés aux
LEDs de status. Ces ports étant numériques, les valeurs
possibles sont donc 0 (LED éteinte) ou 1 (LED allumée).

Le code HTML qui suit peut étre utilisé pour afficher I'état
des LEDs sur une page a l'aide de variables de remplace-
ment :

br >
br >

5.1.3  Page WEB interactive

Pour clore notre exemple, nous allons ajouter un peu
d’interactivé a notre page web en y ajoutant, comme décrit
sur la capture d'écran ci-dessous, des liens permettant
d’allumer/éteindre les LEDs par simple clic.

=101

i;- - O X @ ||j|http:,l',l'192.168.D.I?Iindex.htm - |'|Goog|e yel

myEthernet - Status des LEDs
LED verte sur la broche 20 =1
LED rouge surlabroche 21 =10

www.myAVR.de

© Laser & Co. Solutions GmbH — 03/2012 / Devtronic SARL — 11/2008

www.myAVR.fr



30/50

myEthernet Technische Beschreibung / Description technique

Der HTML- und Javascriptcode:

<html >
<head >
<tite >myAVR-Server</ title >
<script language="JavaScript" type="text/javascript
var leds = new Array(°v20°,°v21°);
function switchLED(pinnr) { Url fir Umschal
leds[pinnr-20]==0?leds[pinnr-20]=1:leds[pinnr-2
var change= "?myChangeCmd=%B0o"+pinnr+
doRequest(change);
onloadDo();

function onloadDo() {
var txt ="Grine LED an PIN20
+eds[1]+ "<br>" ;

document.getElementByld(

}
Il Ajax Request
function doRequest(fileUrl) {
var req;
if (window. XMLHttpRequest){
req = new XMLHttpRequest();
} else if (window.ActiveXObject){

try{req = new ActiveXObject("MSXML2. XMLHTTP

catch(e){
try{req = new ActiveXObject("Microsoft.
catch(e){}

}
if (req)

fileUrl+="&"+(Math.round(Math.random()*1000
req.open("GET", fileUrl, false);

try{reg.send(null);} catch(e){}
}

</script>
</ head >

<body onLoad= "onloadDo();" >
<b>myEthernet - Status-LEDs</
<a href=" "javascript:switchLED(20);"
<a href ="javascript:switchLED(21);"
<div id= "out" ></div >

</ body >

</ html >

b><br ><br >
style=
style=

Mit diesem komplexen Beispiel kann jetzt jede LED ge-
schalten werden. Der Ausdruck

.var leds = new Array(°v20°,°v21°);"

dient als Zwischenspeicher fiir den aktuellen Zustand
der LEDs und wird beim Laden der Seite entsprechend
durch den myEthernet-Webserver ersetzt.
In der Funktion

LSwitchLED(pinnr)*
wird die Adresse fir den myEthernet-Webserver
zusammengesetzt und dann per Ajaxrequest gesendet.
Die Funktion

~.doRequest()"

sendet nach dem Ajaxprinzip eine Anfrage an den
myEthernet-Webserver ohne die aktuelle Webseite neu
zuladen.
Das ausfiihrliche und grafisch hinterlegte Beispiel zu
diesem Anwendungsfall ist im Unterpunkt der ,Bsp-
Anwendungen“ auf den myEthernet-Webseiten zu
finden.

Le code HTML et javascript :

Il>

tung Zusammensetzen
0]=0;

"%7E" +leds[pinnr-20]+ "%B0";

/IZustandsausgabe

+leds[0]+ “"<br>Rote LED an PIN21

“out" ).innerHTML=txt;

")}
XMLHTTP");}

000));

>Grin</ a>
>Rot</ a><br ><br >

"padding:4px;"
"padding:4px;"

Le code de cet exemple complexe permet d'éteindre
séparément chacune des deux LEDs .

La ligne de code :

var leds = new Array(°v20°,°v21°);

créé un tableau pour le stockage de la valeur courante
des LEDs. Les valeurs sont stockées sous forme de
variables de remplacement et seront donc remplacées
par 0 ou 1 suivant I'état des LEDs au chargement de la
page.

La fonction switchLED(pinnr) construit l'adresse
utilisée par la fonction AJAX qui permet de transmettre
les requétes au module myEthernet .
La fonction doRequest(fileUrl)

ces requetes.

Cet exemple est décrit plus en détail a la page
“Exemples d'utilisation” du site web myEthernet.

gere I'exécution de
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5.2 Zustandsabfragen der Pins am myEthernet

Im Einstiegsbeispiel wurden vorrangig Kommandos an
den Webserver gesendet, welche nur die Ausgabe von
Signalen steuern. Da aber auch die Zustdénde und
Konfigurationen der Pins interessant sind, gibt es noch
weitere Ersetzungen, die mehr Details ausgeben.

Fur die Pins 0 bis 23 existieren noch die Ersetzungen
ey*e ecxe °C*e . Dabei kann der * als Parameter flr
alle Pins angegeben sein, es erfolgt dann eine
Ruckgabe von 24 Werten, die mit einem Semikolon
getrennt sind. Anstatt dem * ist es natirlich mdglich,
eine Zahl von 0 bis 23, entsprechend eines einzelnen
Pins, zu benutzen.

Beispiel einer Riickgabe zum Parameter °v*°
Pin 23):

4;3;3;2;1,;1,1,1,0;0;0;0;0;0;0;0,0;0;0;
0;1;1,0;1

(Pin 0 bis

Beispiel einer Rickgabe zum Parameter °c20° und
°c21° :

0x1 Ox1  entspricht der aktuellen Konfiguration an
Pin 20 und Pin 21, hier ,digital out”

Beispiel einer Riickgabe zum Parameter O°

0x1C7 entspricht allen mdglichen Konfigurationen an

Pin O,
hier: ,digital out®, ,digital in“, ,digital in mit Pullup,
.analog input* sowie einige pinibergreifende
Einstellungen

Ruckgaben der Parameter ¢ und C erfolgen hier
hexadezimal und kdénnen dabei eine Kombination von
Konfigurationswerten darstellen.

Liste der Konfigurationswerte und ihre Bedeutung:
0x1 ="digital out"
0x2 ="digital in" optional mit 0x100

= "Pullup”
0x4 ="analog input"
0x8 = "uart"
0x10 = "twi"
0x20 = "spi"

0x40 = "ByteOut"
0x80 = "Byteln" optional mit 0x100
= "Pullup”

Wie kann jetzt in einer laufenden Webanwendung eine
fortlaufende Ausgabe von Werten fur z. B. analoge
Signaleingange realisiert werden?

Fur diesen Anwendungsfall wird ein Aufbau des
myEthernets mit dem myAVR Board MK2 wie im Meni
der ,Bsp-Anwendungen“ der myEthernet-Webseite
angenommen.

Dort ist ein Potentiometer am Pin 12/13 angeschlossen,
der manuell geregelt  werden kann. Die
Signalumwandlung geschieht mit einer Genauigkeit von
10bit. Der Eingangswert von OV bis 5V wird dann auf
einen digitalen Wert von 0 bis 1023 umgerechnet.

Das Grundprinzip der Datenaufnahme besteht im
wiederholten Abfragen des myEthernet mit einer
Webseite, welche eine Liste von Ersetzungen enthalt.

5.2 Récupération de I'état des ports

Les commandes envoyées au serveur web myEthernet
dans l'exemple précédent servaient a modifier les
valeurs attribuées aux ports de sorties. Il peut
également étre intéressant de récupérer I'état ou la
configuration des ports. D’autres variables de
remplacements sont disponibles a cet effet :

0O, o o o o o
V¥ °c*e °C*

Le caractere * indique que I'on souhaite récupérer
l'information pour tous les ports d'un seul coup. 24
valeurs séparées par des points-virgules sont
renvoyées. Les valeurs de chacun des ports peuvent
étre obtenues séparément en remplacant le caractére *
par le numéro du port souhaité.

Exemple de renvoi de la variable de remplacement
°v*®  (ports 0 a 23) :
4:3:3:2;1;1;1;1;0;0;0;0;0;0;0;0;0;0;0;

0;1;1;0;1

Exemple de renvoi des variables de remplacement
°c20° et°c21°:

0x1 0x1, configuration actuelle des ports 20 et 21,
qui sont ici des sorties numériques.

Exemple de renvoi de la variable de remplacement
TOo°

0x1C7, liste des configurations possibles pour le port 0.

Soit ici : “sortie numérique”, “entrée numérique”, “entrée
numérique avec pullup”, “sortie analogique” ainsi que
"élément d’un groupement de ports”.

Les valeurs renvoyées par les variables de
remplacement ¢ et C sont hexadécimales et peuvent
représenter une combinaison de valeurs de bits.

Liste des valeurs de hits et leur correspondance :
0x1 ="sortie numérique"
0x2 = "entrée numérique"
avec pullup optionnelle

0x100 = "Pullup”
0x4 ="entrée analogique"
0x8 ="uart"
0x10 = "twi"
0x20 = "spi"

0x40 = "Sortie octet"

0x80 = "Entrée octet"
avec pullup optionnelle
0x100 = "Pullup”

Nous allons maintenant voir comment acquérir les va-
leurs d’entrées en continu pour affichage sur une page
HTML?

Nous utilisons, pour I'exemple qui suit, une carte
myAVR MK2 couplée a un module myEthernet comme
présenté dans le menu “Exemples d'utilisation” du site
web myEthernet.

Un potentiométre réglable manuellement est connecté
sur les ports 12 et 13. La conversion s’effectue avec
une précision de 10 bhits. Le signal entrant (0 a 5V) a
donc une valeur numérique comprise entre 0 et 1023.
Les données sont acquises en transmettant des reque-
tes a myEthernet via un site web contenant une liste de
variables de remplacement.

www.myAVR.de
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Die Webseite (,pin1213v.htm“) besteht dabei nur aus
folgenden Eintrégen:

PIN12=°v12°
PIN13=°v13°

Wird jetzt die Webseite mit Hilfe des Ajaxprinzips im
Hintergrund dynamisch nachgeladen, dann erhalt man zu
jeder Anfrage eine aktuelle Riickgabe von Wertlisten. Die
hier dargestellten Zeilen wiirden nach einer Ersetzung
etwa so aussehen:

PIN12=180
PIN13=206

Per Javascript kann jetzt eine Aufteilung in Variabeln
erfolgen, die dann fir die Ausgabe oder weitere
Verarbeitung der Webanwendung zur Verfiigung stehen.
Die Abfrageintervalle sollten dabei nicht zu klein gewahit
werden. Es bietet sich auBerdem an, immer erst auf eine
Rickgabe zu warten, bevor eine neue Anfrage an den
myEthernet-Webserver geschickt wird. Die Umsetzung
kann dabei mit der Javascriptfunktion ,setTimeout()
geschehen, die nach jedem erfolgreichem Ruckgabewert
mit Ablauf eines Intervalls von z. B. 1000ms startet.

Die Ausgabe zur vollstindigen Anwendung kénnte so
aussehen:

i serveur web myAYR - Mozilla Firefox

Histarique

Fichier  Edition  Affichage

Le site web d’exemple (“pin1213v.htm*“) comprend uni-
quement les éléments suivants :

PIN12=°v12°
PIN13=°v13°

Il est chargé dynamiquement grace a 1 script javascript
utilisant le principe de requétes AJAX, permettant ainsi
la récupération de la liste des valeurs a chaque re-
quete. Apres remplacement, les lignes précédentes
deviendraient par exemple :

PIN12=180
PIN13=206

Les divisions peuvent ensuite étre effectuées dans le
code javascript et stockées dans des variables dispo-
nibles pour 'affichage et les calculs futurs.

Les intervalles d’acquisition ne doivent pas étre trop
petits et il est, bien entendu, nécessaire d'attendre que
les valeurs aient été récupérées avant d’'effectuer une
nouvelle requete. Afin de lancer des conversions a
intervalles réguliers, aprés chaque conversion, un timer
de 1000 ms est démarré a l'aide de la fonction setTi-
meout permettant ainsi d’espace d’'une seconde cha-
gue converison.

La capture d’écran suivante présente I'affichage d'une
telle application :

=10 x|

Oukils 7

Margque-pages

mvEthermet — Acquisition de la valeur des broches

EBroche #12 configurée en entrée analogique
Broche #13 configurée en entrée analogigque

Ttération 10 :
Valeur PIMN12=5
Valeur PIIN13=4
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Der HTML- und Javascriptcode: Le code HTML et javascript :
<html >
<head >
<tite >myAVR-Server</ title >
<script language="JavaScript" type="text/javascript ">
var loop=1,;

var analogin=0x4;

function onloadDo() {
doConfig(12,analogin); //Pin 12 auf analog input setzen
doConfig(13,analogin); /IPin 13 auf analog input setzen
setTimeout( "readPins()"  ,500);

function readPins() {

||<br>u .

" auf analog

if (loop>10) IInach 10 Abfragen stoppen
return O;
document.getElementByld( “outw" ).innerHTML= "<b>Abfrage" +oop+ ":</b><br>"
var url= "pin1213v.htm"  +"&" +(Math.round(Math.random()*1000000)); //flir proxy
var erg=doRequest(url); /Datei ,pin1213v.htm" vom Webserver anfordern
if (erg){ INiegt Rickgabewert vor?
erg=erg.split( “\n" );
for (var i=0;i<erg.length;i++)
document.getElementByld("outw").innerHT ML+='Wertam" +erg|[i]+
loopt+;
setTimeout( "readPins()*  ,1000); //neu auslesen nach 1 Sekunde
function doConfig(pinnr,cfg) { /IPins konfigurieren
tmp= "?myConfigCmd=%B0c" +pinnr+ "%7E"+cfg+"%B0" ;
document.getElementByld( "out" ).nnerHTML+= "konfiguriere PIN #" +pinnr+
input<br>"
doRequest(tmp);
function doRequest(fileUrl) { Il Ajax request
var req;
var fileContent;
if (window. XMLHttpRequest) { /IMozilla und andere Browser

req = new XMLHttpRequest();
reg.open("GET", fileUrl, false);
req.send(null);

fileContent = reg.responseText; lIServerantwort
} else if (window.ActiveXObject) { IIMS Internet Explorer
try {
req = new ActiveXObject("MSXML2.XMLHTTP" );
} catch (e) {
try { _ o
req = new ActiveXObject("Microsoft. XMLHTTP");

} catch (e) {req=false;}

reg.open("GET", fileUrl, false);

req.onreadystatechange=function() IIServerantwort
{if (req.re adyState == 4){
fileContent = req.responseText;}}

reg.send(null);

if (fileContent) IErgebnis zuriickgeben
return fileContent;

else
return "

</script>

</ head>

<body onLoad= "onloadDo();" >

< b>myEthernet - Pinwerte auslesen</ b><br ><pr >
< div id= "out" ></div ><br>
< div id= "outw" ></div >

</ body >

</ html >
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5.3 Pin-Funktionen

Die Pins 0 bis 23 sind einzeln programierbare, extern
herausgefiihrte Leitungen. Neben den Pins 0 bis 23 bietet
das myEthernet noch die Vvirtuelle oder auch
pintbergreifende Funktion. Dabei werden mehrere Pins
als Gruppe genutzt oder fir ausgewahlte Zusatzgeréte,
z. B. TWI, bereitgestellt.

5.3.1 Digitale Ein-/Ausgabe (Pin 0...23)

Jede herausgefiihrte Leitung kann als Ein- oder Ausgang
verwendet werden.

* Pins:
0...23

« Konfigurationsoptionen:
0x01 = digital out
0x02 = digital in
0x102= digital in mit pullup

» Abfrage / Darstellung auf HTML-Seite:
°v<pinNr>° = Zustand als Ziffer 0
oder 1

Beispiele:

» Konfiguration von Pin 3 auf ,digital out":
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=
°  ¢3~0x01°

« Konfiguration von Pin 4 auf ,digital in“:
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=
°  c4~0x02°

« Konfiguration von Pin 5 und 6 auf ,digital in mit
pullup®:
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=
°  ¢5~0x102 °c6~0x102 °

e Darstellen der Pins 3 bis 6:
Meine Pins = ¥3°%4°v5°%6°
5.3.2  Analoge Eingénge
(Pin 0...3 und 12...15)

Das myEthernet verfiigt Uber 8 Pins, die als analoge
Eingénge verwendet werden kdnnen.

6 Pins:
0...3und 12...15

7 Konfigurationsoptionen:
0x04 = analog input

8 Abfrage/Darstellung auf HTML-Seite:
°v<pinNr>° = gemessener Wert 0...1023

5.3 Fonctionnalités des ports

Les ports 0 a 23 peuvent aussi bien étre utilisés individuel-
lement que groupés ou comme interface pour piloter des
périphériques suivant un protocole particulier (ex:
TWI/12C).

5.3.1  Entrées/Sorties numérique (port 0...23)
Chaque port peut étre utilisé en tant qu’entrée ou sortie.

6 Ports :
0...23

7 Configurations possibles :
0x01 = Sortie numérique
0x02 = Entrée numérique
0x102= Entrée numérique avec pull-up

8 Récupération de la valeur dans un fichier HTML :
°v<pinNr>° = Valeur (0 ou 1)

Exemples :

9 Configuration du port 3 en “Sortie numérique” :
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=
°c3~0x01°

10 Configuration du port 4 en “Entrée numérique” :
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=
°c4~0x02 °

11 Configuration des ports 5 et 6 en “Entrée numérique
avec pull-up” :
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=
°c5~0x102 ° c6~0x102 °

12 Affiche les valeurs des ports 3a 6 :
my pins = ¥3°%%4°V55%6°

5.3.2 Entrées analogiques
(ports 0 a 3 et 12 a 15)

8 des 24 ports du module myEthernet peuvent étre
utilisées en tant qu’entrées analogiques.

6 Ports :
Oa3etl2als

7 Configuration possible :
0x04 = Entrée analogique

8 Récupération de la valeur dans un fichier HTML :
°v<pinNr>° = valeur mesurée (0 a 1023)

Die Analog-Digital-Wandlung erfolgt mit einer Aufldsung La tension observée au niveau du port doit étre comprise
von 10 Bit Genauigkeit im Messbereich von 0 bis 5 Volt. entre 0 et 5 volts et est convertie en valeur numérique sur
10 bits.
Beispiele:
Exemples :
9 Konfiguration von Pin 12 auf ,analog input*:
http://192.168.20.98/?myConfigCmd= 9 Configuration du port 12 en “Entrée analogique” :
°  cl12~-0x04° http://192.168.20.98/?myConfigCmd =
°c12~0x04°

10 Darstellen des Messwertes an Pin12:

gemessen = °v12° 10 Affichage de la valeur de la tension observée au
niveau du port 12 :
measured = °v12°
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5.3.3  Temperatursensor LM75

(Pin 200...207)

Direkter Anschluss von bis zu 8 TWI-Temperatur-
Sensoren (LM75) an das myEthernet.

6 Virtuelle Pins:
200...207 TWIO...TWI7 Temperatursensoren
an Pin16/17

7 Konfigurationsoptionen:
0x10 = twi

8 Abfrage / Darstellung auf HTML-Seite:
°v<pinNr>° = Temperatur in halben
Gradschritten

°v<pinNr>~Im75° = Temperatur als
Dezimalzahl mit Kommastelle

Bei der Konfiguration der virtuellen Pins 200 bis 207
werden die Pins 16 und 17 auf ,twi“ konfiguriert. Die 8
moglichen Pins entsprechen den 8 Adressen, die auf
dem myTWI Temperatursensor per Jumper einstellbar
sind.

Beispiele:

9 Konfiguration von Pin 200 auf ,twi“:
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=
°  ¢200~0x10°

10 Darstellen der Temperatur in %2 -Grad-Basis zuruck,
z. B. 21 fur 10,5 Grad:
Halbe Grade = °v200°

11 Darstellen der Temperatur als Text, z.B. 10,5°
Temperatur = °v200~Im75° &deg;

Beachten Sie, dass das Gradzeichen nicht im HTML-
Quelltext verwendet werden darf!

5.3.4  Byteweise Ein- / Ausgabe

(Pin 210, 211)

Port A und Port B sind jeweils eine Gruppe von 8 Pins,
die fir die Ein- / Ausgabe von einem Byte notwendig
sind. Dabei werden alle Pins auf digital umgestellt und
kénnen so mit einem Kommando geregelt werden. Dies
ermdglicht z. B. die Steuerung einer Ziffern-LED oder 8-
fachen LED-Leiste.

5 Virtuelle Pins:
210 PortA Byteweise Ein-/Ausgabe
Pin0...3/12...15
211 PortB Byteweise Ein-/Ausgabe
Pin4...11

6 Konfigurationsoptionen:
0x40 = ByteOut
0x20 = Byteln
0x120 = Byteln mit PullUp

7 Abfrage / Darstellung auf HTML-Seite:
°v<pinNr>° = Eingelesener bzw.
zuletzt ausgegebener Wert als
Dezimalzahl

5.3.3  Capteur de température LM75

(ports 200 a 207)

Jusqu'a 8 capteurs de température LM75 peuvent étre
connectés a myEthernet simultanément.

6 Ports virtuels :
200...207 TWIO a TWI7 Capteurs de
température reliés au bus TWI
connecté aux ports 16 et 17

7 Commande d’activation :
0x10 = twi

8 Récupération de températures dans un fichier HTML:
°v<pinNr>° = température en nombre de
demi-degrés celcius au dessus de 0

°v<pinNr>~Im75° = température sous
forme de nombre décimal

Les ports 16 et 17 passent automatiquement en mode TWI
sur activation des ports virtuels 200 a 207. Chacun de ces
8 ports est affecté a un des 8 modules « myTWI capteur
de température » reliable au bus TWI (adresse ajustable
par cavalier sur le module).

Exemples:

9 Configuration du port virtuel 200 en TWI :
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=
° ¢200~0x10°

10 Affichage de la température mesurée en nombre de
demi-degrés celcius au dessus de O.
Exemple: 21 correspond a 10,5 degrés.
Nombre de demi-degrés au dessus de 0
= °v200°

11 Affichage de la température sous forme décimale :
Température = °v200~Im75 ° &deg;

N'oubliez pas de remplacer le caractere HTML réservé °
par son code équivalent dans vos fichiers HMTL !

5.3.4  Entrée/Sortie octet

(ports 210, 211)

PortA et PortB sont deux ports virtuels, chacun associé a
un groupe de 8 ports physiques, qui peuvent étre utilisés
pour transférer et récupérer des données octet par octet.
Sur activation d’'un port virtuel, les ports physiques asso-
ciés passent automatiquement en mode entrée/sortie nu-
mérique. Les entrées/sorties octet permettent par exemple
de simplifier les opérations de contréle d'une ligne de 8
LEDs.

6 Ports virtuels :
210 PortA entrée / sortie octet
Port0a3/12a15
211 PortB entrée / sortie octet
Pin4...11

7 Commandes d'activation :
0x40 = Sortie Octet
0x20 = Entrée Octet
0x120 = Entrée Octet avec pull-up

8 Récupération de la valeur dans un fichier HTML :
°v<pinNr>° = valeur décimale récupérée
| transférée
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Ein Beispiel fir die Schaltung von 8 LEDs einer Leiste an
Port B. Es soll jede ungerade LED leuchten, beginnend bei
der ersten LED.

9 Konfiguration von Pin 211 auf ,ByteOut":
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=
° €c211~0x40°

10 Ausgabe des Bytes ,0x55"
http://192.168.20.98/?myChangeCmd=
° 0211~0x55°

13 Darstellen des zuletzt ausgegeben Wertes:
PORTB = °v211°

Beispiel fur Byte-Eingabe an PortA:

14 Konfiguration von Pin 210 auf ,Byteln*:
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=
° ¢211~0x80°

15 Darstellen des Wertes von PortA:
PORTA = °v210°

5.3.5  SharedRAM (Pin 1000...3999)

Der SharedRAM st ein Speicherbereich im RAM des
Mikrocontrollers, auf den sowohl Uber den Webserver als
auch Uber externe Schnittstellen (z. B. TWI) zugegriffen
werden kann.

5 Virtuelle Pins:
1000...=Daten byte-weise, ab Adresse 0

2000...=Daten word-weise, ab Adresse 0
(nicht Nr. des Word, sondern
Adresse im RAM)

3000...=Daten dword- weise, ab Adresse 0
(nicht Nr. des DWord, sondern
Adresse im RAM)

6 Eintrége in der config.cfg:
sharedRamSize=<ramGroR3e>
Mit diesem optionalem Parameter kann die
GroR3e des SharedRam festgelegt werden. Die
Standardgrof3e ist 128 Byte.

7 Abfrage / Darstellung auf HTML-Seite:
°v<pinNr>° = Eingelesener bzw. zuletzt
ausgegebener Wert
Beispiele:

8 Wert andern / speichern:
myChangeCmd=°01020~0x33°

9 Ersetzung / Auslesen fir aktuellen Wert:
°v1020° = 20. Byte darstellen

Les commandes qui suivent montrent un exemple de 8
LED connectées aux ports physiques associés a PortB.
La deuxieme commande a pour effet d’allumer succes-
sivement chacune des 4 LED de numéro impaire en
démarrant par la premiére.

11 Configuration de PortB en “Sortie octet” :
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=
°c211~0x40°

12 Transfert de la valeur octet “Ox55”:
http://192.168.20.98/?myChangeCmd=
°0211~0x55°

10 Affiche la derniére écrite
PORTB = °v211°

Exemple d'utilisation de PortA en entrée octet :

11 Configuration du port virtuel 210 en “Entrée octet”
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=
° ¢211~0x80°

12 Affichage de la valeur observée sur I'entrée PortA
PORTA = °v210°

5.3.5  SharedRAM (pin 1000...3999)
SharedRAM désigne une zone de la RAM du
microcontroleur a laquelle vous pouvez accéder par le

biais du serveur web ou via une interface externe (ex:
TWI).

6 Ports virtuels:
1000...= adresse 0 pour I'écriture
et la lecture de blocs de données
de 8 hits

2000...= adresse 0 pour I'écriture
et la lecture de blocs de données
de 16 bits (adresse en RAM, a ne
pas confondre avec le numéro du
bloc de 16 bits)

3000...= adresse 0 pour I'écriture
et la lecture de blocs de données
de 32 bits (adresse en RAM, a ne
pas confondre avec le numéro du
bloc de 32 bits)

7 Configuration dans le fichier config.cfg :
sharedRamSize=<TailleMémoire>
La taille de la SharedRam (128 octets par dé-
faut) peut étre modifiée en affectant une nou-
velle valeur au parametre sharedRamSize .

8 Récupération de la valeur dans un fichier HTML:
°v<pinNr>° = valeur lue ou derniere
valeur lue

Exemples:

9 Ecriture de 'octet 0x33 a I'adresse 1020 :
myChangeCmd=°01020~0x33°

10Lecture de la valeur stockée a cette adresse :
°v1020° = affiche la valeur du 20éme octet
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5.3.6  SharedEEPROM (Pin 5000...7999)

Der SharedEeprom ist ein Speicherbereich im EEPROM
des Mikrocontrollers, auf den sowohl Gber den Webserver
als auch uber externe Schnittstellen (z. B. TWI) zugegriffen
werden kann.

6 Virtuelle Pins:
5000... = Daten byte-weise,

ab Adresse 0

6000... = Daten word-weise,
ab Adresse 0 (nicht Nr des Word,
sondern Adresse im RAM)

7000... = Daten dword-weise,
ab Adresse 0 (nicht Nr des DWord,
sondern Adresse im RAM)

7 Eintrage in der config.cfg:
sharedEepromSize=<ramGro6Re>
Mit diesem optionalem Parameter kann die
Grole des SharedEEPROM festgelegt werden.
Die Standardgrofle ist 128 Byte.

8 Abfrage / Darstellung auf HTML-Seite:
°v<pinNr>° = Eingelesener bzw. zuletzt
ausgegebener Wert

Beispiele:

9 Wert &ndern / speichern:
myChangeCmd=°05020~0x33°

10 Ersetzung fur aktuellen Wert:
°v5020° = 20. Byte darstellen

5.3.6  SharedEEPROM (pin 5000...7999)
SharedEEPROM désigne une zone de I'EEPROM du
microcontroleur a laquelle vous pouvez accéder par le
biais du serveur web ou via une interface externe (ex:
TWI).

6 Ports virtuels:
5000...= adresse 0 pour I'écriture
et la lecture de blocs de données
de 8 bits

6000...= adresse 0 pour I'écriture

et la lecture de blocs de données

de 16 bits (adresse en EEPROM, a ne
pas confondre avec le numéro du

bloc de 16 bits)

7000...= adresse 0 pour I'écriture

et la lecture de blocs de données

de 32 bits (adresse en EEPROM, a ne
pas confondre avec le numéro du

bloc de 32 bits)

7 Configuration dans le fichier config.cfg :
sharedEepromSize=<TailleMémoire>
La taille de la SharedEEPROM (128 octets par
défaut) peut étre modifiée en affectant une
nouvelle valeur au parameétre sharedEeprom-
Size.

8 Récupération de la valeur dans un fichier HTML:
°v<pinNr>° = valeur lue ou derniere
valeur lue

Exemples:

9 Ecriture de 'octet 0x33 a I'adresse 5020 :
myChangeCmd=°05020~0x33°

10Lecture de I'octet stocké a cette adresse :
°v5020° = affiche la valeur du 20éme octet
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5.4 Externe Schnittstelle - TWI

Die Aktivierung dieser TWI Funktionalitat erfolgt tiber die
config.cfg. Die TWI-Adresse des myEthernets ist frei
wahlbar (beachte bit0=0), Standard ist 0xBO.

« Eintrage in der config.cfg:
twiMode=m24c
Dieser Eintrag aktiviert den TWI-Bus an Pinl16
und Pinl7. Diese Pins stehen damit nicht mehr
fir andere Funktionen zur Verfiigung, ausge-
nommen TWI-Geréate wie LM75.

twiAdr=<twiSlaveAdresse>
Mit diesem optionalen Eintrag wird die TWI-
Adresse festgelegt, auf die das myEthernet rea-
gieren soll. Die Standard-Adresse ist 0xBO.
Wabhlen Sie eine eindeutige Adresse, die nicht
0x00 ist und die geradzabhlig ist (Bit0=0). Adres-
sen im Format 0b1111xxx0 sollten fiir spatere
Entwicklungen Reserviert bleiben.

Beispiel:
twiMode=m24c
twiAddr=0xBO

Das Protokoll im Mode "m24c" ist ahnlich dem der
M24Cxx - EEPROMSs. Der interne Adresszeiger wird im-
mer automatisch erhdht. Das erste Byte nach dem Ver-
bindungsaufbau mit "Schreiben" ist der neue Adresszei-
ger.

Ist im Adresszeiger das Bit7 = 1 wird auf den EEPROM
zugegriffen, ist Bit7 = 0 wird auf den RAM zugegriffen.
Daraus folgt, dass maximal 128 Byte RAM und 128 Byte
EEPROM auf diese Weise angesprochen werden kon-
nen.

. Lesen von Daten:
ima, sta, sla <twiAdr> w, wr <adr>,
sta, sla <twiAdr>r, rda <c
end

ount>, sto,

¢  Schreiben von Daten
ima, sta, sla <twiAdr> w, wr <adr>,
wr <data>, sto, end

e Abklrzungen:

0 ima = InitMaster

0 sta = TwiStart

0 sla = Schreibe TwiSlave Adresse + Read /
Write
wr = Schreiben
rda = Lesen mit AutoAcknowledge
sto = TwiStop
end = TwiDeinit
<twiAdr> = TWI-Adresse des myEthernet
z. B. OxBO
<adr> = Adresse im RAM / EEPROM
<count> = Anzahl der zu lesenden Bytes
0 <data> = zu schreibende Bytes

O o0Oo0ooo

o o

5.4 Interfaces externes — TWI mode esclave

myEthernet peut étre paramétré pour répondre aux
requétes de maitres recues sur un bus TWI. Cette
fonctionnalité s’active dans le fichier config.cfg.
L'adresse identifiant le module sur le bus (0xBO par
défaut) peut étre modifiée (attention : bit0 = 0).

»  Configuration dans le fichier config.cfg :
twiMode=m24c
Ce parametre active le bus TWI sur les bro-
ches 16 et 17. Ces broches ne sont alors
plus disponibles pour d’autres fonctions, a
part la communication avec des périphéri-
ques TWI comme le LM75.

twiAdr=<AdresseEsclaveTWI>
Ce parametre permet de configurer I'adresse
TWI attribuée a myEthernet. L'adresse par
défaut est OxBO.
Veillez a entrer une adresse paire (bit0 = 0)
différente de 0x00. Toutes les adresses du
type 1111 xxxx sont réservées pour une
utilisation future.

Exemple:
twiMode=m24c
twiAddr= 0xBO

En mode “m24c“, myEthernet répond aux requétes
suivant le protocole des EEPROM de type MC24Cxx.
Le pointeur d'adresse interne s’incrémente automati-
guement. Le premier octet écrit aprés I'établissement
du lien TWI entre myEthernet et un autre module placé
sur le bus défini la nouvelle valeur du pointeur
d’adresse.

Selon que le bit 7 du pointeur d'adresse est égal a 1 ou
a 0, les acces se feront dans 'TEEPROM ou dans la
RAM. Seuls 128 octets de la RAM et 128 octets de
'EEPROM sont accessibles via le bus TWI.

Le maitre effectuerait donc les accés comme suit:
. Lecture de données:
ima, sta, sla <adrTWI> w, wr <adr>,
sta, sla <adrTWI> r, rda <nbdat>,
sto, end

. Ecriture de données:
ima, sta, sla <adrTWI> w, wr <adr>,
wr <data>, sto, end

e Abréviations:
0 ima = Initialisation Maitre

sta = Démarrage TWI

sla = Ecriture adresse TWI esclave et type
acces (lecture/écriture)

wr = Ecriture

rda = Lecture avec auto acquittement

sto = Arrét TWI

end = Reset TWI

<adrTWI > = Adresse du module myEthernet
sur le bus TWI (ex : 0xB0)

<adr> = Valeur du pointeur d’adresse

<nbdat> = nombre d'octets a lire

0 <data> = Octets a écrire

o O

O o0Oo0ooo

o O
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Beispielskripte flir mySmartUSB MK2, zum Verwenden bei-
spielsweise mit dem mySmartUSB-Terminal:

#### die 3 ersten Bytes SharedRAM lesen #####
Icls

m:main

mode mh

sta

sta

sla 0xb0 r
rda 3

sto

end

#### die 3 Ersten Bytes in SharedRAM schreiben ###Ht
Icls

m:main

mode mh

sta

wr "abc"
sto
end

#### die 3 Ersten Bytes in SharedEEPROM lesen ######
Icls

m:main

mode mh

sta
sla 0xb0 w
wr 0x80

sta

sla OxbO r
rda 3

sto

end

##### die 3 Ersten Bytes in SharedEEPROM schreiben ####
Icls

m:main

mode mh

sta

wr "abc"
sto
end

Exemples de scripts pour mySmartUSB MK2 utilisables,
entre autres, avec mySmartUSB Terminal :

### Lecture des octets stockés aux trois premieres
adresses de la SharedRAM ###

Icls

m:main

mode mh

sta
sla 0xb0 w
wr 0

sta

sla 0xbO0 r

rda 3

sto

end

### Ecriture d’'octets aux trois premiéres adresses de la
SharedRAM ###

Icls

m:main

mode mh

sta

wr "abc"

sto

end

### Lecture des octets stockés aux trois premieres
adresses de la SharedEEPROM ###

Icls

m:main

mode mh

sta
sla 0xb0 w
wr 0x80

sta

sla 0xbO0 r

rda 3

sto

end

### Ecriture d’'octets aux trois premiéres adresses de la
SharedEEPROM ####

Icls

m:main

mode mh

sta

wr "abc"
sto
end
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5.5 Ausgaben des myEthernet-Webservers

Neben all den Mdglichkeiten zur Regelung und Konfigu-
ration von Pins sind auch Informationen Uber die Einstel-
lung des myEthernet-Webservers mdglich. Die Ersetzun-
gen erfolgen dabei in htm-Dateien im Format:
°i< Parameter >°.

Liste der Parameter:
i... IP-Adresse
n ... Netzwerkmaske (Subnet)
m ...Mac-Adresse (hexadezimale Ausgabe)
p ... Webserver-Port

.. Version der Firmware
. Systemzeit seit Start (Sekunden)

-~ <

Beispiel einer Ausgabe zu den Informationstypen:

5.5 Informations sur les statuts

Le serveur web myEthernet peut également étre utilisé
pour afficher certaines informations. La syntaxe de la
variable de remplacement a utiliser dans les fichiers
html est la suivante : °i <Parametre> °.

Liste des parametres :
i Adresse IP
. Masque réseau
.. Adresse MAC (valeur hexadécimale)
. Port serveur web
. Version du firmware
Version compilation
Temps depuis la mise ON (Secondes)

'_"CT<'C533—

Exemple d'utilisation :

<html >

<head >

<titte >myAVR-Server</ title >
<script language="JavaScript" type="text/javascript ">
function $(id){ Ilallgemeine Ausgabefunktionen

if (document.getElementByld(id)==null)

return document.getElementsByName(id)[0];

else

return document.getElementByld(id);}

function $T(id,t)
{$(id).innerHTML=t;}
function $Ta(id,t)
{$(id).iInnerHTML+=t;}
function onloadDo(){
var mylP= ejie”

Nnfo’s ausgeben

+mylP+"<br>" );

+mySubnetmask+ "<br>" );
+myMacadress+ "<br>" );

+myUptime+ "s <br>" );
+myVersion+ "<br>" );

var mySubnetmask= "in®"
var myMacadress= "eime"
var myUptime= "eitet
var myVersion= "eiver
$Ta(  "out" , "aktuelle IP: "
$Ta( “"out" , "aktuelle Netzwerkmaske: "
$Ta( “out" , "aktuelle Mac-Adresse: "
$Ta( "out" , "Systemlaufzeit: "
$Ta( "out" , "Version:"
}
</script>
</ head >
<body onLoad= "onloadDo();" >
<b>myEthernet Info-Ausgabe</ b><br ><br >
<div id= "out" ></div >
</ body >
</ html >
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5.6 Besonderheiten HTML-Dateien

Da das Gradzeichen ° im Webserver als Ersetzung
interpretiert wird, ist die Darstellung dieses Zeichen im
Format fiir benannte Zeichen der HTML-eigenen
Zeichen &deg; durchzufihren. Eine ausfuhrliche
Ubersicht der HTML-Zeichen ist auf der Webseite
http://de.selfhtml.org/html/referenz/zeichen.htm

zu finden.

Fuhrt Ihre Webanwendung viele Abfragen tber Pinwerte
per Ajaxrequest durch, dann beachten Sie, dass der
Webbrowser in einer Endlosschleife laufen kann und
gegebenenfalls nicht mehr reagiert. Eine Abhilfe schafft
dabei die Nutzung von vordefinierten Grenzwerten, z. B.
20 Schleifendurchlaufe, die mit einer globalen Variablen
per Javascript kontrolliert werden. Ebenfalls kann eine
Pause / Fortsetzen Funktionalitdt Uber Buttons oder
Hyperlinks  realisiert werden, welche dann die
entsprechende Schleife unterbricht.

Kann der myEthernet-Webserver autonome Aufgaben
oder Programme ausfuihren?

Diese Frage muss mit nein beantwortet werden, da die
Steuerung von Wertausgaben an Pins derzeit nur Uber
einen weiteren Rechner unterstiitzt wird. Auf diesem
wird eine Anwendung ausgefiihrt (z. B. Webseite mit
Javascript), die samtliche Signalein- und ausgaben
auswertet bzw. im Webbrowser darstellt.

Damit eigenstandige Programme auf dem myEthernet
ausgefihrt werden kénnen, muss die Firmware geandert
und neu geflasht werden. Dadurch wéare es dann
mdglich, Funktionen ohne einen zusétzlichen Rechner
auszufihren.

5.6 Conseils pour I'écriture des fichiers HTML

Le caractére degré ° doit étre remplacé par le code
HTML équivalent &deg; |l sera, si ce n'est pas le cas,
interprété comme faisant partie d'une variable de
remplacement. Une liste des caractéeres HTML est
disponible a I'adresse suivante :
http://fr.selfhtml.org/navigation/html.htm

Votre navigateur peut se retrouver bloqué dans une
boucle infinie et ne plus parvenir a envoyer de réponses
si votre application web exécute de nombreuses
requetes pour obtenir des valeurs de ports via des
requetes AJAX. Pour éviter ce probléme, il est conseillé
de définir une valeur maximale a la boucle d'attente
AJAX dans le code javascript (20 par exemple),
contrblée par une variable globale javascript. Vous
pouvez également créer des boutons ou liens
arréter/continuer afin d’interrompre cette boucle.

Le serveur web myEthernet peut-il exécuter de facon
autonome des taches et des programmes ?

Non, myEthernet ne fait qu’exécuter une tache a la fois
et le contréle de sortie des ports est effectué par le PC
appelant la page web.

Le firmware du microcontrdleur devra étre modifié si
vous souhaitez que myEthernet soit @ méme d’exécuter
des programmes de fagcon autonome.

www.myAVR.de
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6 myEthernet Firmware aktualisieren

Unter der Firmware ist die gesamte Software zu verste-
hen, die den Mikrocontroller ATmega644P/ ATmegal284
steuert. Darunter fallen der Webserver, der Start- und
Initialisierungsvorgang, die Kommunikation {ber das
Netzwerk mit dem ENC28J60, die Schnittstelle zur Mic-
roSD-Karte und die Regelung der Ausgabe- bzw.
Eingabepins inklusive ihrer Zusatzfunktionen (UART, SPI,
TWI).

Das Brennen oder Flashen der Firmware auf den Mikro-
controller ATmega644P ist mit dem mySmartUSB MK2
oder zum ISP-Anschluss kompatiblen Geraten durchfiihr-
bar. Dabei wird ein 10poliges ISP Connect-Kabel mit dem
myEthernet verbunden.

Die aktuellste Version der Firmware ist auf unserer Web-
seite  im Download-Bereich zu finden. Unter
http://www.myavr.info/download/ kénnen alle Downloads
nach ,myEthernet* durchsucht werden. In der Liste der
Treffer ist ein Eintrag zur Firmware enthalten.

6 Mise a jour du firmware myEthernet

Le firmware contient tout le logiciel qui contrble le
microcontréleur ATmega644P/ ATmegal284.

Il comprend la gestion du serveur web, le démarrage
et l'initialisation, la communication par le réseau grace
au contréleur ENC28J60, linterface avec la carte
microSD et la gestion des entrées/sorties et fonctions
additionnelles (UART, SPI, TWI).

Le firmware du microcontréleur ATmega644P peut
étre programmé avec mySmartUSB MK2 ou tout autre
programmateur équipé d'une connexion ISP. Un
connecteur 10 broches est prévu sur le module a cet
effet (cf 3.3).

Vous trouverez la derniére version du firmware dans la
section téléchargements myEthernet de notre site web
http://www.myavr.fr/index.php/telechargements/.

ALmyAYR ProgTool ¥ 1.10

E— L Brenren \I Auslesen \[ Hardware \

Programmer:

| Infos:

Stellen Sie hier Programmertyp, ggf. Port und Cd

& mySmartUSB /
myAVR Board 2 /
myMultiProg USB

' Port: COM3
USE Treiber: 4.40.1.0
Firmware: 2.5
Controller: ATmegaB44F dbernehmen

R ProgToo

schlielien

Mit dem Programm myAVR ProgTool kann die *.elf
Datei auf das myEthernet gebrannt werden. Beachten
Sie dabei die richtigen Einstellungen im Reiter ,Hard-
ware”. Ein Beispiel zur automatisch gefundenen Hard-
ware ist im obigen Bild zu sehen.

Der Brennvorgang nimmt einige Zeit in Anspruch. Wéh-
rend dieses Vorgangs darf der USB-Stecker oder das
ISP Connect-Kabel nicht getrennt werden, da sonst die
Firmware nicht fehlerfrei gebrannt wird.

Le fichier *.elf  peut-étre programmé dans le micro-
contréleur du module myEthernet avec myAVR Prog-
Tool. Veillez a sélectionner les bons parameétres dans
'onglet “Hardware”. Un exemple de reconnaissance
automatique du matériel est présenté dans I'image ci-
dessus.

Le cable ISP ne doit en aucun cas étre deconnecté au
cours du processur de programmation.

www.myAVR.de
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7 Anwendungsbeispiel 7 Exemples d'utilisaton

- VN

e~ myAVR Board MK2 USB
. Carte myAVR MK2 USB

myEthernet

myDigitalOut

0y ' : X -~:1|lwl,a'-l,¥"~.._
; QAR

FRRR T YLLCE

Jabiadbie
L A A

1 —}
N 2 ;
W - 3 p

A S i T

myTWI Temperatursensor /
Capteur de température myTWI

myTWI| EEPROM

myTW!I Echtzeituhr /
Horloge temps réel myTWI

index.htm

skala.gif
setup.htm o000 000

status.htm
config.cfg
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8 Troubleshooting

Beim Eintreten von Problemen bei der Einrichtung des
myEthernets oder Fehlermeldungen wéhrend des Be-
triebs soll Ihnen dieses Kapitel Unterstiitzung bieten.

8.1 Verbindungstests bleiben erfolglos

Sie haben samtliche Vorgaben aus Kapital 2 beachtet
und koénnen trotzdem keine Webseiten oder Ping-
antworten vom myEthernet erhalten? Prifen Sie:

« Ob das Netzwerkkabel richtig in Ihrem Rechner /
Switch / Hub und dem myEthernet eingesteckt ist.
Es muss mindestens die griine LED am Netz-
werkport leuchten.

« Ob der richtige TP-Kabeltyp verwendet wird. Ein
normales Patchkabel beim Anschluss an Switch /
Hub oder gekreuztes TP-Kabel bei einer Direkt-
verbindung zwischen Netzwerkkarte Ihres Rech-
ners und dem myEthernet.

¢ Ob das Netzwerkkabel im Switch / Hub in einem
Uplink-Port eingesteckt wurde. Uplink-Port sollten
nur zur Verbindung mit einem tbergeordneten
Hub / Switch verwendet werden.
o Prufen Sie, ob dann ein gekreuztes Kabel
zu verwenden ist (gegebenenfalls im
Handbuch des Switches / Hubs nachle-
sen)

o Funktioniert das verwendete Netzwerkka-
bel mit einem anderen Gerét fehlerfrei?
Sind Kabelbriiche auszuschliel3en bzw. al-
le Netzwerkports des Switches / Hubs
funktionsfahig?

¢ Ob IP-Adresse und die Subnetz-Maske fir Ihr
Netzwerk gltig sind.

Sie konnen das myEthernet anpingen, aber die
Webseiten laden sehr langsam oder Uberhaupt
nicht:
¢ Ist das eingesetzte Netzwerkkabel sehr lang oder
nicht abgeschirmt? Zu lange Kabel (ab 100m)
kénnen bei der Ubertragung Fehler verursachen.

« Besteht die langsame Verbindung nur zu einem
Rechner oder ist die Ladezeit zu mehreren Syste-
men sehr hoch?

¢ Haben Sie das Problem nur mit einem Windows-
system? Funktioniert es mit einer LiveCD von z. B.
Knoppix oder Puppy Linux ohne Wartezeit? Falls
Ja, dann uberprifen Sie im Windowssystem den
Registrywert von TcpWindowSize (siehe TCPIP-
Parameter TcpWindowsSize)

« Befindet sich ein Gerat mit der gleichen IP-
Adresse oder MacAdresse im gleichen Netzwerk?
o Stellen Sie sicher, dass keine doppelten
Adressen vergeben sind bei allen im
Netzwerk angeschlossenen Rechnern,
Druckern usw.

8 Résolution de problemes

Ce chapitre vous donne tous les éléments nécessaires
pour tenter de résoudre vos problemes et comprendre
les messages d’erreur que vous pourriez rencontrer lors
de la mise en ceuvre du module myEthernet.

8.1 Les tests de connexion échouent

Si vous avez suivi avec attention les conseils donnés au
chapitre 2 mais ne parvenez toujours pas a accéder a
vos sites web ou a effectuer de requéte ping, veuillez
vérifier les points suivants :

e Le cable réseau est correctement connecté au
port ethernet de votre PC / switch / hub et a
celui du module myEthernet. Une LED verte
devrait étre allumée au niveau du port ethernet
du module si la connexion est correctement
effectuée.

*  Vous utilisez le bon type de cable réseau : droit
pour la connexion avec un hub ou un switch,
croisé pour une connexion directe entre votre
carte réseau et le module myEthernet.

e Le cable réseau n’est pas connecté au port
uplink de votre switch/hub. Les ports uplink
doivent uniquement étre utilisées pour
connecter un switch/hub avec un hub/switch de
niveau supérieur sur votre réseau.

o Vérifiez dans le manuel de votre
switch/hub si il n'est pas nécessaire
d'utiliser un céable croisé.

o Vérifiez que votre cable réseau fonctionne
correctement avec un autre périphérique
et qu'il n'est pas endommagé. Vérifiez
également que tous les ports réseau de
votre switch/hub fonctionnent
correctement.

o Vérifiez que 'adresse IP et le masque réseau
du module sont compatibles avec votre réseau.
Vous parvenez a effectuer des requétes de ping vers
myEthernet mais les sites web se chargent
lentement ou ne s’affichent pas.

e Votre cable réseau est-il long ou non blindé ?
Les cables réseau trop longs (a partir de 100
metres) peuvent engendrer des erreurs de
transmission.

* Laconnexion est-elle lente pour un ou tous les
ordinateurs ?

¢ Rencontrez-vous uniquement ce probleme sur
les ordinateurs utilisant un systéme
d’exploitation de type windows ? L’affichage se
fait-il sans latence sur un autre systéme
d’exploitation (ex : Knoppix, Puppy Linux ...) ?
Si c’est le cas, vérifiez la valeur du du registre
TcpWindowsSize (Cf parameétre TCPIP
TcpWindowSize page suivante)

e Y-a-til, sur votre réseau, un périphérique avec
la méme adresse IP ou MAC ?
o Assurez-vous que l'adresse attribuée a
myEthernet n’est pas déja utilisée par
un de des ordinateurs ou périphériques

www.myAVR.de
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* Haben Sie die Spannungsversorgung Uber den
USB-Anschluss eines mobilen Gerétes vorgenom-
men?

o Uberprifen Sie wie viel Strom der USB-Port
liefert, womdglich stellt der USB-Anschluss
nur 100 mA zur Verfiigung, es werden aber
etwa 160 mA zum Betrieb des myEthernets
bendétigt

Langsamer Aufbau lhrer Webseite beim Verwenden
eines Windowssystems?

e TCPIP-Parameter ,TcpWindowSize" in der Registry
anpassen:

Das myEthernet Ubertragt die Dateien der MicroSD-Karte
in vielen kleinen Paketen, diese sind meist kleiner als 400
Byte. Diese Grof3e ist verantwortlich fiir viele Rickant-
worten und Anfragen von einem Clientrechner der Web-
seiten aufruft. Fur jedes erhaltene und neu angeforderte
Paket entsteht dabei viel Verwaltungsaufwand und zu-
satzlicher Netzwerkverkehr. Es kann auf einigen Win-
dowssystemen vorkommen, das Webseiten mit nur ~1
KByte je Sekunde (oder weniger) Ubertragen werden, die
Verbindung ansonsten aber funktioniert.

Der Registryeintrag , TcpWindowSize* unter dem Schlis-
sel:
[HKEY_LOCAL_MACHINE\SYSTEM\CurrentControlSet\
Services\Tcpip\Parameters] kann die Ubertragungsge-
schwindigkeit beeinflussen. Falls dieser Eintrag nicht vor-
handen ist, dann kann dieser als neuer DWORD-Typ mit
einem hohen Wert von z. B. ,0005ae4c “ (dezimal
372300) eingefugt werden. Nach der Anderung ist ein
Neustart des Rechners notwendig.

Beachten Sie, dass Anderungen an der Windowsregistry
mit dem Editor Regedit.exe bzw. Regedt32.exe durchge-
fuhrt werden. Falscher Umgang mit dem Registryeditor
kann zu instabilen oder fehlerhaften Verhalten von Win-
dows flihren, nehmen Sie deshalb samtliche Anpassun-
gen auf eigene Gefahr vor.

Uberpriifen Sie, ob auf lhrem Rechner Programme akti-
viert sind, welche Einfluss auf die Einstellungen der TCP /
IP-Parameter nehmen, z. B.:

¢ T-Online T-DSL Speedmanager
« DSL-Speed Optimizer

DFU / WAN-Optimierer usw.

connectés sur votre réseau.

e Alimentez-vous le module par le port USB d’'un
appareil portable (ordinateur portable, ...) ?

0 Assurez-vous que le courant maximum
que peut débiter le port USB de cet
appareil est suffisant. Celui-ci n’est pas
nécessairement & méme de débiter le
courant de 160 mA nécessaire au bon
fonctionnement de myEthernet.

Vous observez des ralentissements lors du
chargement de vos pages web ?

e Ajustez le paramétre TCPIP “TcpWindowSize*
dans la base de registres :

myEthernet transmet les fichiers de la carte microSD sur
le réseau via de nombreux paquets dont la taille
n'excede généralement pas 400 octets. Ces paquets
sont transmis en réponse aux requétes regues par le site
web. La gestion d'un traffic réseau important demande
un effort machine important. Ce qui peut, sur certains
systemes windows, donner lieu a des vitesses de
transmission pouvant descendre jusqu’a lkoctets par
seconde (voir moins) alors que la connexion fonctionne
correctement.

La vitesse de transmission peut étre améliorée en
modifiant I'entrée “TcpWindowSize" de la base de regis-
tre se trouvant dans la clé :
HKEY_LOCAL_MACHINE\SYSTEM\CurrentControlSet\
Services\Tcpip\Parameters]. Vous pouvez insérer cette
entrée en tant que DWORD avec pour valeur
“0005ae4c “ (décimal 372300) si elle n'existe pas déja.
L’ordinateur doit étre redémarré aprées cette opération.
L’édition de registres windows se fait a I'aide des exécu-
tables Regedit.exe et Regedt32.exe. Une utilisation in-
correcte de I'éditeur de registres windows peut engen-
drer des instabilités et défauts. Tout changement non
conseillé dans ces registres se fait sous votre responsa-
bilité.

Vérifiez que les programmes actifs sur votre ordinateur
n’ont aucune influence sur les parametres TCP/IP, ex :
e T-online T-DSL speedmanager

e DSL speed optimizer

DFU / WAN optimizer

www.myAVR.de

© Laser & Co. Solutions GmbH — 03/2012 / Devtronic SARL — 11/2008

www.myAVR.fr



46/50

myEthernet Technische Beschreibung / Description technique

8.2 Probleme beim Laden von Dateien

Das myEthernet sendet keine Webseiten oder Dateien von
der MicroSD-Karte, obwohl die Kommunikation im Netzwerk
fehlerfrei funktioniert:

» Die MicroSD-Karte ist mit Dateisystem FAT16 forma-
tiert?

» Samtliche Dateinamen sind im Format 8+3 abgelegt?
0 Legen Sie die MicroSD-Karte in den Kartenle-
ser Ihres PCs. Starten Sie die Commandshell
.cmd“ und wechseln Sie auf das Laufwerk mit
der MicroSD-Karte. Priifen Sie mit ,DIR /x" in
der Commandshell, ob Ihnen Dateinamen mit
~1 angezeigt werden.

e Wurde die MicroSD-Karte ohne die Auswerfen / Ent-
fernen-Funktion aus dem Kartenleser des PCs ent-
nommen, nachdem Sie Kopier- oder Schreibvorgange
durchgefiihrt haben?

o Durch das vorzeitige Entnehmen sind eventu-
ell Fehler in der Dateistruktur der MicroSD-
Karte entstanden. Formatieren Sie gegebe-
nenfalls die Karte neu und wiederholen Sie
die Kopiervorgange.

« Liegt die config-Datei im Wurzelverzeichnis?

o Die Datei ,config.cfg“ muss im Wurzelverzeich-
nis liegen. Alle anderen htm-Dateien, zur Websi-
te gehdrenden Bilder und Skripte kénnen in Un-
terverzeichnissen abgelegt werden.

« Leuchtet die rote Status-LED nach dem Starten des
myEthernets?

o Die MicroSD-Karte konnte nicht erkannt wer-
den oder die Karte ist nicht korrekt eingeras-
tet. Trennen Sie das myEthernet von der
Spannungsversorgung und entnehmen Sie
die MicroSD-Karte. Fiihren Sie danach diese
in den Kartenhalter des myEthernets ein, bis
ein Klicken vom Kartenhalter zu héren ist

* Sie erhalten eine Webseite mit dem Inhalt:

myAVR — myEthernet
Datei nicht gefunden, oder keine
SD-Card eingelegt.

Findet der Webserver die aufgerufene Datei nicht,
dann erfolgt diese Meldung. Uberpriifen Sie, ob
die richtige Adresse eingegeben wurde

8.2 Problémes de chargements des fichiers

Si les fichiers et sites webs ne s’affichent toujours pas
alors que la communication réseau est opération-
nelle :

. La carte microSD est-elle bien formatée au
format FAT16 ?

¢ Tous les noms de fichiers sont-ils au format
8+3?

0 Insérez la carte microSD dans le lecteur
de carte de votre ordinateur. Lancez une
invite de commande MSDOS a l'aide de
la commande “cmd” et changez de dis-
que pour celui de la carte microSD. Véri-
fiez ensuite avec la commande “DIR
/x “ gqu’aucun nom de fichier n'est affiché
avec un ~1.

*  Avez-vous retiré la carte microSD du lecteur
de carte de votre ordinateur apres la fin d’'un
processus d’écriture ou de copie sans utiliser
la fonction de retrait de périphériques ?

o Sitel a été le cas, il se peut que la carte
microSD comporte des erreurs.
Reformatez la puis relancez le
processus de copie.

e Le fichier de configuration est-il & la racine ?

o Le fichier config.cfg doit absolument se
trouver a la racine de la carte microSD.
Tous les autres fichiers (html, images,
scripts, ...) peuvent étre stockés dans
des sous-dossiers.

e La LED rouge s’allume-t-elle apres le démar-
rage de myEthernet ?

0 La carte microSD n'a pu étre reconnue
ou n’est pas correctement insérée. Cou-
pez I'alimentation de myEthernet et reti-
rez la carte microSD. Insérez la ensuite
dans le support du module myEthernet.
Vous devriez entendre un clic
d’enclenchement.

e La page qui suit s'affiche-t-elle dans votre
navigateur ?

myAVR — myEthernet
Fichier non trouv&é ou carte
microSD non insérée.

Ce message apparait lorsque le serveur web ne
trouve pas le fichier appelé. Vérifiez que vous
avez entré la bonne adresse.
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« Sie erhalten eine Webseite mit dem Inhalt:

myAVR - myEthernet
FEHLER in cmd=

Es wurde eine Konfiguration oder Wertausgabe mit
dem Kommando ,myChangecmd” bzw. ,myCon-
figCmd" ausgefuhrt. Prufen Sie, ob der richtige
Syntax und die korrekten Parameter eingesetzt
sind.

« Eine Webseite ist nur zum Teil dargestellt und nach
erneutem Laden erscheint der Rest dieser Seite?

o Durchsuchen Sie die htm-Datei nach dem
Gradzeichen °. Wenn dieses Zeichen auf ei-
ner Webseite ausgegeben werden soll, dann
muss das HTML-Zeichen &deg; verwendet
werden. Der myEthernet-Webserver interpre-
tiert samtlichen Text zwischen zwei Gradzei-
chen als Ersetzung. Beachten Sie deshalb
immer das Vorhandensein dieser beiden Zei-
chen beim Verwenden von Ersetzungen.

« Die MicroSD-Karte wurde wéahrend des Betriebs he-
rausgenommen und gleich wieder in den Kartenhalter
eingeschoben, jetzt leuchtet die rote LED?

0 Ab der Firmware 1.02 findet eine Reinitialisie-
rung der SD-Karte statt. Nach einem erneuten
Aufruf einer Webseite sollte die rote LED sich
ausschalten.

8.3 Anderungen der config-Datei ohne Wirkung

Sie haben eine Anpassung der Adressen in der Datei ,con-
fig.cfg“ vorgenommen und nach dem Neustarten werden
diese nicht vom myEthernet lbernommen?

« Offnen Sie diese Datei von der MicroSD-Karte und
entfernen Sie alle Kommentare oder Zeilen, die nicht
zur Konfiguration gehoéren

¢ Verwenden Sie Leerzeichen / Tabulatoren vor oder
nach dem Gleichheitszeichen = in den Einstellungen?
0 Sorgen Sie dafiir, dass alle Einstellungen im-
mer ohne Leerzeichen bzw. Tabulator einge-
tragen sind, z. B. ip=192.168.20.96

0 Beginnen Sie mit den Einstellungen in der ers-
ten Zeile, entfernen Sie alle leeren Zeilen, so-
dass ein Textblock aller Konfigurationswerte
entsteht

B config.cfq - Editor

Datei  Bearbeiten Formak

part=sl
macaddr=12

e La page qui suit s’affiche-t-elle dans votre
navigateur ?

myAVR - myEthernet
ERREUR dans la commande=

Vous avez tenté d'utiliser une configuration ou
d’acquérir une valeur avec la commande “my-
Changecmd” ou “myConfigCmd”. Vérifiez que la
syntaxe et les parametres que vous avez utilisés
sont corrects.

e Seule une partie de la page web est affichée
et le reste s'affiche aprés rechargement de la
page ?

o Vérifiez que vous n'utilisez le caractére
degré °qu’avec des variables de
remplacement. Remplacez ces
caractéres par &deg; s'ils sont utilisés
dans d’autres contextes.

¢ Vous avez retiré la carte microSD au cours
d’'un acces et, alors qu’elle est de nouveau
dans le support de carte, la LED rouge
s'allume ?

o] La carte microSD est en cours de
réinitialisation avec le firmware 1.06.
La LED rouge devrait s'éteindre toute
seule apres un simple re-démarrage
du module.

8.3 Prise en compte changements fichier config

Vous avez modifié les adresses dans le fichier
“config.cfg” mais elles ne sont pas prises en compte
aprés redémarrage ?

e Ouvrez le fichier de la carte microSD et
supprimez tous les commentaires et lignes
n'ayant rien & voir avec la configuration.

e Utilisez vous des espaces / des tabulations
avant ou apres le signe égal = ?

0 Assurez-vous qu'aucune des
commandes de configuration ne
comporte d’espace ou de tabulation.
ex de syntaxe correcte :
ip=192.168.20.96

o Nutiliser pas de commentaires sur la
premiére ligne, retirer toutes les li-
gnes vides afin que les parametres
forment un bloc de texte comme le
montre 'image cidessous.

=10 x|

Ansicht 7

LI ]
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0 Lassen Sie keine Leerzeichen oder Tabulatoren
am Zeilenanfang.

« Die MacAdresse wurde nicht umgestellt, aber alle ande-
ren Adressen stimmen mit der config-Datei Uberein?

o Die MacAdresse muss aus 6 Zahlen bestehen,
die mit einem Punkt verbunden sind z. B. ma-
cAddr=125.126.124.2.8.100 und im dezi-
malen Zahlenformat geschrieben sind (Wertbe-
reich 0 bis 255).

0 Retirez les espaces et tabulations au
début des lignes.

L’adresse MAC n’a pas été prise en
compte alors que tous les autres parame-
tres du fichier de configuration I'ont été ?

0 L’adresse MAC doit étre au format
décimal (entre 0 et 255) et composée
de 6 chiffres séparés par des points
ex : macAddr=2126.124.2.8.100
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9 Referenzkarte - Pin-Belegung

9 Feuillet de référence — Configuration des

ports
‘ k - Sonder-
U“ U Pin-Nr. / m(_)gllchg funktion / PIN am / de
A N°de port _Konflguratlon . Fonctions ATmega
SAWE-mDcOM ) Configuration possible spéciales

0 entrée,sortie, A4
1 entrée,sortie,entrée analogique A5
2 entrée,sortie,entrée analogique A6
3 entrée,sortie,entrée analogique A7
4 entrée,sortie BO
5 entrée,sortie B1
6 entrée,sortie B2
7 entrée,sortie B3
8 entrée,sortie spi B4
9 entrée,sortie spi B5
SS 10 entrée,sortie spi B6
m%%l SPI 11 entrée,sortie spi B7
SCK 12 entrée,sortie,entrée analogique A0
13 entrée,sortie,entrée analogique Al
14 entrée,sortie,entrée analogique A2
15 entrée,sortie,entrée analogique A3
16 entrée,sortie twi C1
17 entrée,sortie twi Cco
[ SDA } 18 entrée,sortie c2
| SCL Wi/ EC 19 entrée,sortie c3
20 sortie C4
. 21 sortie C5
tEg ?(;:J/nL/F:EDE ?0\6326 22 entrt:ee,sort?e uart DO
RxD } 23 entrée,sortie uart D1

e UART

Virtuelle Pins / Ports virtuels

Pin 200...207 — Temperatursensor LM75 / capteur de température LM75
Pin 210, 211 — Byteweise Ein- / Ausgabe / Entrée / Sortie octet

Pin 1000...3999 — SharedRAM
1000...1999 =
Daten byte-weise, ab Adresse 0/ Lecture 8 bits par 8 bits, a partir de 'adresse 0
2000...2999 =
Daten word-weise, ab Adresse 0 (nicht Nr. des Word, sondern Adresse im RAM) /
Lecture 16 bits par 16 bits depuis I'adresse 0 (adresse RAM et non le n°du mot 16 bits)
3000...3999 =
Daten dword-weise, ab Adresse 0 (nicht Nr. des DWord, sondern Adresse im RAM) /
Lecture 32 bits par 32 bits depuis I'adresse 0 (adresse RAM et non le n°du mot 32 bits)

Pin 5000...7999 — SharedEEPROM
5000...5999 =
Daten byte-weise, ab Adresse 0/ Lecture 8 bits par 8 bits, a partir de I'adresse 0
6000...6999 =
Daten word-weise, ab Adresse 0 (nicht Nr des Word, sondern Adresse im EEPROM) /
Lecture 16 bits par 16 bits depuis I'adresse 0 (adresse EEPROM et non le n°du mot 16 bits)
7000...7999 =
Daten dword-weise, ab Adresse 0 (nicht Nr des DWord, sondern Adresse im EEPROM) /
Lecture 32 bits par 32 bits depuis I'adresse 0 (adresse EEPROM et non le n°du mot 32 bits)

Liste der Konfigurationswerte und
ihre Bedeutung: /

Liste des valeurs de configuration
avec leur correspondance:

Statusinformationen: /
Informations de statuts:

°i< Parametre >°.

0x1 = Sortie numérique
0x2 = Entrée numérique
0x102= Entrée numérique

Parameétre :
i ... IP-Adresse / Adresse IP
n Netzwerkmaske (Subnet) / Masque réseau

avec pull-up )
0x4 = Entrée analogique m ...Mac-Adresse (hexadezimale Ausgabe)
0x8 = uart Adresse MAC (Valeur hexadécimale)
0x10 = twi p ... Webserver-Port / Port du serveur web
0x20 = spi Vv ... Version der Firmware /
0x40 = Sortie octet version du firmware
0x80 = Entrée octet b ... Build-Nummer / version compilation
0x180= Entrée octet t... Systemzeit seit Start (Sekunden) /
avec pull-up Temps depuis la mise ON

Beispiele / Exemples :

Konfiguration-Beispiel: / Exemple de configuration:
http://192.168.20.98/?myConfigCmd=°c2~0x1°

Schalt-Beispiel: / Exemple de changement de valeur:
http://192.168.20.98/?myChangeCmd=°02~1°

Abfrage / Darstellung auf HTML-Seite: /
Récupération de la valeur dans un fichier HTML :

v2°

Temperatursensor / Capteur de température
Y<pinNr>~Im75°=
Temperatur als Dezimalzahl mit Kommastelle /
Récupération de la température en valeur décimale avec
position de la virgule

config.cfg — Beispiel / Exemple de fichier config.cfg

#it# Webserver / Serveur web ###

ip=192.168.20.63

ipMask=255.255.255.0

port=80

macAddr=2.126.124.2.8.63

#it# SharedRAM / -EEPROM ###

sharedRamSize=128

sharedEepromSize=128

twiMode=m24c

twiAddr=0xB0

### Startkonfiguration / Configuration de démarrage ###

# myConfigCmd=%<cmd><pin>~<wert><cmd><pin>~<wert>° .../
# myConfigCmd=%<cmd><pin>~<valeur><cmd><pin>~<valeur >°...
# Twi-Temperatursensor0 / Capteur de température 0 (200 = twi)
myConfigCmd=%¢200~0x10°

# Twi-Temperatursensorl / Capteur de température 1 (201 = twi)
myConfigCmd=¢201~0x10°

# Twi-Temperatursensor2 / Capteur de température 2 (202 = twi)
myConfigCmd=¢202~0x10°

# Analog-Eingang / Entrée (12 = analogln)
myConfigCmd=%12~0x4°

### Funktionen sperren / Désactivation de fonctions ###
cmdConfigDisabled=1

cmdChangeDisabled=1
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10 Allgemeine Sicherheitshinweise

Grundsétzlich ist das myEthernet nur zum Einsatz unter
Lern- und Laborbedingungen konzipiert. Er ist nicht vorge-
sehen und nicht dimensioniert zur Steuerung realer Anla-
gen. Bei vorschriftsmafRigem Anschluss und Betrieb treten
keine lebensgefahrlichen Spannungen auf. Beachten Sie
trotzdem die Vorschriften, die beim Betrieb elektrischer Ge-
rate und Anlagen Giiltigkeit haben. Wir versichern, dass die
Leiterplatte durch den Hersteller getestet wurde. Fir fehler-
haften und/oder vorschriftswidrigen Einsatz des Boards
Ubernehmen wir keine Garantie.

10 écautions d’utilisation

myEthernet est congu pour une utilisation scolaire et
expérimentale uniqguement. Il a été dimensionné en ce
sens et ne doit donc en aucun cas étre utilisé pour le
controle de systemes industriels. Aucune tension dange-
reuse n'est a craindre en cas d'utilisation appropriée.
Veillez néanmoins a respecter les regles élémentaires
de sécurité relatives a la manipulation d'équipements
électroniques basse tension. Nous assurons que le PCB
a été testé par le fabricant. Nous ne pourrons étre tenus
responsables en cas d'utilisation inappropriée et/ou
contraire aux régles de sécurité.

Hersteller / Fabricant

Laser & Co. Solutions GmbH - Promenadenring 8 - 02708 Lobau, Deutschland/Germany
Internet: www.myAVR.de , www.myAVR.com Email: S€rvice@myavr.de

Unser Regionalpartner / Notre distributeur officiel en France

Devtronic SARL 21 rue de la Pourvoirie 78000 Versailles, France

Internet; www.myavr.fr - Email: contact@myavr.fr
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